JarmUmérnok BSc

Régi BSc kdd |Régi BSc megnevezés ea |gy |lablkoykr |Uj BSc kéd |Uj BSc megnevezés ea|gy |labkoykr |Megjegyzés |Feltétel
TESOAX00 Matematika Ala 412|0]|v] 6|TE9OAX00 |Matematika Ala 4(2|0 6| Elfogadva
TE90AX02 Matematika A2a 41210 6 |[TESOAX02 [Matematika A2a 41210 6| Elfogadva
Nem
TE90AX11 Matematika A3 kozl.mérn. 212|0|v]4 Matematika A3 212|0]v]|4|megfelelteth
eté
TE15AX09 Fizika A2K 31010 3 Fizika 2|10(0]|v]|3| Elfogadva
KOJKA101 Mechanika I. - Statika 2]12]|0|v]|4
. . , KOJSA141 ([Mechanika 1 214]10]|v]|6]| Elfogadva
KOJKA170 Mechanika lll. j - Mozgastan 212(0fv]4
KOJKA102 Mechanika Il. - Szilardsagtan 2120 v|4]|KOJSA142 [Mechanika 2 212]|0]|v]|4]| Elfogadva
VEKTAKO1 Mdszaki kémia 210|121 v]| 3|VEKTAKO1 [Mliszaki kémia 2|10(1]|v]|3| Elfogadva
KORHA104 |HG- és aramlastan I. 2]10]1]v| 3|KOVRA144 |HG6tan 2]10]1]v]|3]| Elfogadva
KORHA105 HG- és dramlastan Il. 2]0]|1|v]|3|[KOVRA145 |Aramlastan 2|10(1]|v]|3| Elfogadva
KOJJA106 Anyagismeret 2]10]2]|v|4]|KOJJAL106 |Anyagismeret 2]10]|2]|v]|4]| Elfogadva
KOKAA107 Elektrotechnika - elektronikal. | 2| 1] 1| f| 4 .
Elektrotechnika-
KOKAA139 . 4(1|1|v|6]| Elfogadva
. . elektronika
KOKAA108 Elektrotechnika - elektronika ll.f{ 2| 0| 1| v | 2
Mindségligy a
KOGJA154 | nOS€BUsy @ 2| o] o] f|2|koGIAa154 |Minéségiigy 2lo|o]|f|2]| Elfogadva
jarm(itechnikdban
Mikro- é k
GT30A001 |Mikro- és makro 6konémia | 4|o|o|v]| 4 VIIKro- es makro alolo|f|a| Effogadva
O0kondmia
Menedzsment és vallalkoza Menedzsment és
KOKGA109 : varnatkozas 1 4lolo| v| 4|kokeatog [\ oneoE , alolo|v]|4]| Eifogadva
gazdasagtan vallalkozdas gazdasagtan
GT55A001  |Uzleti jog 2|0]0 2 |KOKGA110 |Uzleti jog 2]0]0 2| Elfogadva
KOEAA111 Munkavédelem 2|10]0 2 |[KOEAA111 [Munkavédelem 21010 2| Elfogadva
U 5 U 5
KOKUAL69 | cmszervezes 2|00 f|2]|kokuateg | 2EMeEervezes 2(o0|o| f|2]| Elfogadva
jarm{mérnokoknek jarmimérnokoknek
KOVJA112  [Altaldnos jarmigéptan 2|01 3 |KOVJA112 |Altaldnos jarmgéptan 2|0 1| f|3]| Elfogadva
KOKUA168 |Kozlekedés és tarsadalom 2]10]0 2
KOVIAL>0 Jarmdvek s mobil gépek |- 21110 3 KODHA149 |JKL rendszerek 810|0]| f|8]| Elfogadva
KOEAA151 |larmdvek és mobil gépek II. 211]0]|f|3




KOKAALS2 Sz::,\ml,t::,\stechn!ka I'J, 210]2 4 KOKAA146 [Programozas 210]|4]f|7]| Elfogadva
KOKAA153 |Szamitdstechnika ll. j 11012 3
!(éjt. val. gazdasagi és human >lolol £]2 ) ) | ||| Nincsaz V)]
ismeretek tantervben
KOJHA121 Mdszaki dbrazolas I. 212]0 4 |[KOJHA121 |Mdszaki dbrazolas . 21210 4| Elfogadva
KOJHA155 Mdszaki abrazolas Il. j 212|0 4 |[KOJSA455 |Mdszaki abrazolas Il. 212|0 4| Elfogadva
KOJHA156 Jarmd- és hajtaselemek 1. 212]0]| f| 4]|KOJSA446 [Jarm(- és hajtaselemek|. [ 3| 2| 0| v|5| Elfogadva
KOJHA157 Jarmd- és hajtaselemek I1.j 212]0]| f| 4]|KOJSA447 [Jarm(- és hajtaselemek Il.f{ 2| 2| 0| v| 4| Elfogadva
Jarmi- és haitasel "
KOJHA158  |Jarmi- és hajtaselemek lilj | 2| 2| 0] f| 4 [kosHALSS Iﬁrm” esnajtaseleme® 121210l v| 4| Elfogadva
KOKAA127 |lranyitastechnika I. 2|11]0]| f| 3|KOKAA137 [Logikai halézatok 211]0 3| Elfogadva
KOKAA128 Iranyitastechnika Il. 211|0]| v]| 3]|KOKAA138 |[lIranyitastechnika 2|11(0]|v]|3| Elfogadva
KOIAL60 iérr:aslz?r'kizftianyagOk * 210173 Jarm{(szerkezeti anyagok
J?c no °g'|f' — — koGiaaso [ T a8 4ol 2| f| 6| Elfogadva
KOLAL61 armusz?r‘ ’eze i anyagok és Slol1lvls g
technoldgiak Il.
Jarmddinamika és Nincs az Uj
KOVJA130 o . 3110 f|4 - - - -1-1-1-
hajtastechnika tantervben
KOJIA162 Jarmlgyartas és javitas j 311]1]v]|5|KOJA162 |larmlgyartasésjavitdsj |3]|1]1]|v]|5]| Elfogadva
KOJKA165 Jarm{ vazszerkezetek 211]0]| f| 3|KOJKAL165 [Jarm( vazszerkezetek 211]0]f]|3]| Elfogadva
Jarmiivek h6- és dramlastech Jarmivek ho-€s
KORHA163 . “|2]0f1] f[|3|KOVRA463 |aramlastech. 2]10|1]|v]|4]| Elfogadva
berendezései |.j L.
berendezései .
o P . Jarmvek hé- és
JarmUvek hé- és aramlastech. i X
KORHA164 . 2]10]1]|v|3|KOVRA464 |aramlastech. 2]10]1]v]|3]| Elfogadva
berendezései Il.j .
berendezései .
KOJHAL59 JérrrTl'jjcervezés és vizsgalat 51alolla ) ) | ||| Nincsaz V]|
alapjai tantervben
Szabvall 210]0]|f|2 Szabvall 2]10]0]f]|2]| Elfogadva
Szabval2 210]0]|f]|2 Szabval2 2]10]0]|f]|2]| Elfogadva
Szabval3 210]0]|f]|2 Szabval3 2]10]0]f]|2]| Elfogadva
Szabval4 210]0]|f]|2 Szabval4 2]10]0]|f]|2]| Elfogadva
Szabval5 210]0]|f]|2 Szabval5 2]10]0]f]|2]| Elfogadva
Gépiarmivek erdatvitel
KOGJA511  |Gépjarmiivek eréatvitele I. 2| 0| 1] f|3|kogias1y |>ERarmuvekeroatvitele 15 1ol 1| £ 3| Eifogadva




Gépjarmdvek er6atvitele

KOGJA512 GépjarmUvek erGatvitele Il. 0(2]1 4 |[KOGJA512 I 0121 4| Elfogadva
KOGJA513 Gépjarmu futémdvek I. 212]0 5 |[KOGJA513 |GépjarmU futomuvek . 21210 5] Elfogadva
KOGJA514 Gépjarmu futémdavek II. 211]2 5 |[KOGJA514 |Gépjarm( futdmuivekIl. |21 2 5] Elfogadva
KOGJA515 Gépjarmi motorok I. 41010 4 |[KOGJA515 |Gépjarm( motorok . 4(0|0 4| Elfogadva
KOGJA516 Gépjarmu motorok II. 41212 8 |[KOGJA516 |GépjarmU motorok Il. 41212 8| Elfogadva
KOGJA517 Gépjarmuvek Gzeme I. 2]10]2 4 |[KOGJA517 |Gépjarml(ivek lizeme I. 21012 4| Elfogadva
KOGJA518 Gépjarmuvek tizeme Il 211]0 3 |[KOGJA518 |Gépjarmdvek Gzeme Il. 21110 3| Elfogadva
KOGJA519 Gépjarm elektronika I. 212]0 5 |[KOGJA519 |Gépjarmd( elektronikal. | 21210 5] Elfogadva
KOGJA520 Gépjarmu elektronika 1. 210]2 4 |KOGJA520 |Gépjarmd elektronikall. [2]0] 2 4| Elfogadva
Repiiléeén haitémivek Repiiléeén haitémivek
KORHA521 | cPulogep hajtomuve 22| 0] f|4|kovraasy |"CPUIOBERRATOMUVER 5151 0] f| 5| Elfogadva
elmélete I. elmélete I.
Repiiléeén haitémivek Repiiléeén haitémivek
KORHA522 | CPUl0BeP hajtomuve 2| 1] 1| v|a|korHAs22 |"EPUIOBEP NATOMUVER 15 411 |v| 4| Elfogadva
elmélete II. elmélete Il.
Repil6gép hajtémivek Repiil6gép hajtémivek
KORHA523 ptitgep hajtomty 2ol 1]f]|3[kovraas3 | cPUOBEP hajtomuy 2l1]1|v|4a| Elfogadva
szerkezete szerkezete
KORHA524 |Aerodinamika 2]10]1 4 |[KOVRA454 |Aerodinamika 2]10]1 3| Elfogadva
KORHA525 |Repilésmechanika 2111 4 [KORHA525 |Repiilésmechanika 2111 4| Elfogadva
KORHA526 |Repiil6gépek szerkezete 211]1 5 [KORHA526 |Repil6gépek szerkezete | 21111 5] Elfogadva
Reoildeének rend — Reoildeének rend -
KORHA527 | cPulogepekrenaszere: es 2| 2] 1| v |5 |korRHAS27 |"CPUIOBEREKTENASZETE 15 | 4151y | 5| Elfogadva
avionika és avionika
Ni -
KORHA528 |Repilési Gzemtan 211]2 5 - - -1 -] - - incs az ]
tantervben
Ni -
KORHA529 |Repul6gépek lizemeltetése 211]0 4 - - -1 -] - - incs az ]
tantervben
KORHA531 |Légi eszkdzok 211]2 5 |[KOVRA461 |Légi eszkdzok 211]1 4| Elfogadva
Repiilésbiztonsae és Kérnyezetvédelem, Nem
KORHA532 p , & 11110 2 |[KOVRA462 [replilésbiztonsag és 211]0 3 | megfelelteth
légialkalmassag L. i i
légialkalmassag eté




Mobil gépek

KOEAA581 Mobil gépek mechatronikaja 2 4 |[KOEAAS581 L 2 4| Elfogadva
mechatronikaja
Jarm(ifedélzeti

KOKAA573  |Jarmdfedélzeti rendszerek I. o| f| 4 |kokaas73 [2rmuTecezet o| f|al| Elfogadva
rendszerek I.
Jarm(ifedélzeti

KOKAA574  |Jarmifedélzeti rendszerek II. 1| v| 5 [KokaAs74 |@TMUTedeizel 1|{v]|5| Elfogadva
rendszerek Il.
Jarmifedelzeti

KOKAAS575  |Jarmifedélzeti rendszerek IIl. 2| v| 5 [kokaas7s [BrmuTedeizet 2| v|s| Elfogadva
rendszerek IIl.

. ErzékelSk és b tkozdk
KOKAA576  |ErzékelSk és beavatkozok I. 2| £ 4 [kokaAs76 Irze elok es beavatkozo 2| f|4| Elfogadva
. ErzékelSk és b tkozdk

KOKAA577  |ErzékelSk és beavatkozok II. 2| v| 4 [kokaas77 ”rze elok es beavatkozo 2| v| 4| Efogadva

KOKAA578  |larmdiranyitas I. 0 4 |[KOKAA578 |Jarmdiranyitas I. 0 4| Elfogadva

KOKAA579 Jarmdirdnyitas Il 0 4 |KOKAA579 [Jarmdiranyitas Il. 0 4| Elfogadva
Jarmifedelzeti

KOKAA580  |Jarmifedélzeti kommunikacio o| f| 4 |kokaasgo [2rmuTecezet o| f|al| Elfogadva
kommunikacié

KOJJA565 JarmUlanyagok 1 8 |[KOJJA565 |larmdanyagok 1 8| Elfogadva

KOJJA567 Gyartdsautomatizalas 1 7 |[KOJJIA567 |Gyartdsautomatizalds 1 7| Elfogadva
Tarmiavartas fol o

KOJAS68  |Jarmigyartas folyamatai I. 2| £ 4 [kouases Iarm”gyar as folyamatal 2| f|4| Elfogadva
Tarmiiavartas fol a

KOJJA569 Jarmdlgyartas folyamatai Il. 4 13|KOJJA569 ”armugyar as folyamatal 4 13| Elfogadva

KOJIA570 MinGségligyi rendszerek 0 4 |[KOJJA570 |MinGségligyi rendszerek 0 4| Elfogadva
Szerelé

KOJJIA571 Szerelés, minGségbiztositas 1 4 |KOJJA571 z'eria F:S' . . 1 4| Elfogadva
min&ségbiztositas

KOJIA572 Jarm(diagnosztika 1 3 |KOJJA572 |Jarmddiagnosztika 1 3| Elfogadva
Vastti drmiszerkezetek

KOVJAS502  [Vasuti jarmiiszerkezetek . 0| f|s|xovasoz | asutl jarmuszerkezete o| f|s| Elfogadva
Vastti drmaszerkezetok

KOVJA503  |Vasuti jarmiiszerkezetek II. o| v| 3 |kovias03 ”asu  Jarmuszerkezete o|v|3| Elfogadva

KOVJA504 Dizel vontatéjarm(ivek I. 1 4 |[KOVJA504 |Dizel vontatéjarm(ivek I. 1 4| Elfogadva

KOVJA505 Dizel vontatéjarm(vek Il 1 5 |[KOVJA505 |Dizel vontatéjarmdvek II. 1 5] Elfogadva

KOVJA506 Villamos vasutak I. 1 6 [KOVJA506 |Villamos vasutak . 1 6| Elfogadva

KOVJA507 Villamos vasutak Il. 0 3 |[KOVIJA507 |Villamos vasutak Il. 0 3| Elfogadva




Vasuti jarmdvek Gzeme és

Vasuti jarmdvek Gzeme

KOVJA508 . . 1 KOVJA508 |, . . Elfogadva
diagnosztikaja és diagnosztikaja
KOVIJA509 Vasuti fékberendezések 0 KOVIJA509 [Vasuti fékberendezések Elfogadva
KOVIAS10 Vasuti jarmd méréstechnika és 0 KOVIAS10 Valsulti jérmt?’ , Elfogadva
labor méréstechnika és labor
Vastt armd
KOVJA530  [Vasuti jarmi mechatronika 0 KOVIA530 | ooutiarmy Elfogadva
mechatronika
Vasuti jarmdvek karbantartasa Vasuti jarmuvek
KOVJA592 . 0 KOVJA592 L, Elfogadva
és javitdsa karbantartdsa és javitdsa
KORHA533 Hajok elmélete I. 1 KOVRA470 |Hajok elmélete I. Elfogadva
KORHA535 |Hajok hajtasa . 1 KOVRA465 [Hajok hajtasa l. Elfogadva
KORHA536 |Hajok hajtasa ll. 0 KOVRA466 |Hajék hajtasa ll. Elfogadva
Haioenitds |
KORHA537 aJ?,EpI es 2 KOVRA467 |Hajészerkezettan Elfogadva
(Hajoszerkezettan)
Hajdépités Il. (Hajéépités
KORHA538 joépités . (Hajoep 1 KOVRA468 |Hajoépités technologisja Elfogadva
technologiaja)
KORHA539 |Hajogépek 1 KOVRA469 |[Hajégépek Elfogadva
Ni -
KORHA540  [Hajok villamos berendezései 1 ; - incsazt
tantervben
Nincs az Uj
KORHA541  [Hajok gépi berendezései 1 ; - incs az ]
tantervben
KORHAS542 Kishajok 2 KOVRA472 [Kishajok Elfogadva
Hajozas I. (Hajozasi
KORHA543 |Hajozas |. (Hajézasi izemtan) 0 KOVRA473 |. ) (Haj Elfogadva
Uzemtan)
KORHA534 |Hajok elmélete II. 1 KORHA534 [Hajék elmélete Il Elfogadva
Haiozas Il (Haiozasi Haiozas 11 (Haidzasi
KORHAS4q |1ajozés I (Hajozasi 0 KORHAS44 |H028s I (Hajozasi Elfogadva
gazdasagtan) gazdasagtan)
E’ sy sre . s s . 7.
KOEAASAE pitGipari anyagmozgatogépek 1 ) ) Nincs az Uj
l. tantervben
E’ sy 1re . s s . 7.
KOEAAS47 pitGipari anyagmozgatogépek 1 ) ) Nincs az Uj
1. tantervben
Ni -
KOEAA548  [Foldmunkagépek 1 - - incs az ]

tantervben




KOEAA552

Epitégépek irdnyitd rendszerei

Nincs az Uj
tantervben

KOEAA553

Epit&ipari logisztika

Nincs az Uj
tantervben

KOEAA554

Betontechnoldgiai gépek I.

KOALA484

Betontechnoldgiai gépek

Elfogadva

KOEAA555

Betontechnoldgiai gépek II.

KOALA485

Betontechnoldgiai gépek
1.

Nem
megfelelteth
eté

KOEAA566

MélyépitSipari gépek

Nincs az Uj
tantervben

KOKUA549

EpitSipari technolégiak I.

Nincs az Uj
tantervben

KOKUA550

EpitSipari technolégiak Il.

Nincs az Uj
tantervben

KOEAA545

Jarmd hidraulika és
pneumatika

KOJSA475

Felépitmény hidraulika és
pneumatika

Elfogadva

KOKAAS582

Megbizhatdsag és biztonsag

KOKAA582

Megbizhatdsag és
biztonsag

Elfogadva

KOEAA546

Epit&ipari anyagmozgatégépek
I

KOALA486

Anyagmozgatogépek I.

Elfogadva

KOEAA560

Robottechnika I.

Nincs az Uj
tantervben

KOEAA561

Robottechnika Il.

KOALA460

Robottechnika

Elfogadva

KOEAA547

EpitSipari anyagmozgatégépek
1.

KOALA477

Anyagmozgatdgépek Il.

Elfogadva

KOJJA591

Felépitmény anyagok és
feliiletkezelésiik

Nincs az Uj
tantervben

KOJKAS583

Felépitmény tipusismeret

KOJSA483

Felépitmény tipusismeret

Elfogadva

KOJKA586

Felépitmények fejlesztési
folyamatai

Nincs az Uj
tantervben

KOJKA587

FelépitményezGi ismeretek

Nincs az Uj
tantervben

KOJKA589

VEM alkalmazasa

KOJSA481

Vazszerkezet szamitas
numerikus maddszerei .

Elfogadva




Nincs az Uj

KOJKA590 Felépitmények vizsgalata - - -1-1-1-]-
tantervben
KOKAASSS FeIé’pl'tlményeI.< ) ) ) I Nincs az Uj
vezérléstechnikdja tantervben
Jarmiifelépitmén Jarmiifelépitmén
KOJKAS84 prmeny KOJKAS84 prmeny 2|20l f|5]| Elfogadva

mechanizmusok

mechanizmusok

Nincs megfeleltethet6 parja az alabbi targyaknak az Gj BSc képzésben:

Uj BSc kéd |Uj BSc megnevezés ea|gydlabkoykr

KOVRA431 |Mérndki szamitasok 110]2|f|3

KOJSA143 [Jarm(mérnoki mechanikal 2| 2] 0|v| 4
JarmU{mérnoki

KOVRA140 . 211]0]f]3
matematika

KOVRA458 |Fenntarthaté repiilés 412(1|v]8

KOVRA471 |Fedélzeti berendezések 311|1|v]|5

KOVRA474 [Hajé cs6rendszerek 21010 3

KOALA448 |Epitégépek I. 2|12|1fv]s5

KOALA449 |EpitSgépek II. 2|02 f|4
E’ sy 1o . . k

KOALA4s2 |-PitoiPari projekt 1{2]o0|f|3
menedzsment

KOALA488 [Hajtastechnika I. 21210 4

KOALA489 [Hajtastechnika Il. 2|11]1)v]|5
Mobilgépek fedélzeti

KOALAd91 |MoPileepek fedélzeti 2|1|o0]|f|3
eszkozei

KOALA492 |Automatizalas-technika 2121 f|5
Jarm{ipari

KOALA430 |anyagmozgatasi 210]12|f|4
rendszerek
A tasi jekt

KOALA456 | Y2BMOZEATASIBIOIEKE 415151 ¢ 3
menedzsment

KOALA459 [Anyagmozgatasi projekt [2|4|1|v]|7

KOJSA476 |[Szendvics szerkezetek 01211 f|4




KOJSA478

Torés és kdrosodas

KOJSA479

Felépitmények
dinamik3dja

KOJSA480

Felépitmények vizsgalatai

KOJSA482

Szilardtest mechanika
valogatott fejezetei

KOJSA487

Vazszerkezet szamitas
numerikus modszerei Il.




