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SIA\ BUDAPESTI MUSZAKI ES GAZDASAGTUDOMANY! EGYETEM

%O§ Kozlekedésmérnoki és Jarmimérnoki Kar Tantargyi adatlap

1. Targy neve Robusztus Iranyitasok

2. Targy angol neve Robust Control 3. Szerep szv

4. Targykod | 5. Kovetelmény 6. Kredit 2

7. Oraszam (levelezd) 2 (-) el6adas 0 (-) gyakorlat 0 (-) labor 8. Tanterv AJKL

9. A tantargy elvégzéséhez sziikséges tanulmanyi munkadra 6sszesen 60 ora
Kontakt 6ra 28 6ra Orara késziilés 7 6ra Hazi feladat 20 d6ra
irasos tananyag 5 6ra Zarthelyire késziilés 0 6ra Vizsgafelkésziilés 0 6ra

10. Felel6s tanszék Kdzlekedés- és Jarmdiranyitasi Tanszék

11. Felel6s oktaté Dr. Luspay Tamas

12. Oktatok Dr. Luspay Tamas

13. Elé6tanulmany

14. El6adas tematikaja

A klasszikus rendszer- és iranyitaselmélet dinamikus rendszerek analizisével és szabalyozasaval foglalkozik id6, lletve,
frekvenciatartomanyban. A rendszer matematikai modelljét felhasznalva a kivant minéségi kritériumok alapjan toérténik az iranyitas
tervezése. A robusztus iranyitdsok kurzusa a rendszer- és iranyitaselmélet szisztematikus targyalasat kinalja, amely a rendszerben
megjelend bizonytalansagok mellett is garantalt teljesitményl szabalyozok tervezésével foglalkozik. A kurzus a robusztus iranyitasok alap
témakoreivel foglalkozik, jarmimérndki példak segitségével, a kdvetkezé tematika szerint:

1. Bevezetés, jarmimeérndki motivaciok. Linearis algebrai alapok.

. Rendszerelméleti bevezetés, alapfogalmak, rendszernormak.

. SISO rendszerek bizonytalansaga és robusztussaga.

. Bizonytalansag modellezés, Linearis Tort Transzformacio (LFT).

. Bevezetés a tobbvaltozés rendszerek vilagaba, MIMO robusztussag.

. A strukturalt szingularis értek.

. Robusztus stabilitasi tesztek.

. Ho szabalyozasok.

9. Hoo szabalyozasok.

10. Robusztus iranyitasok implementalasa MATLAB-ban — Robust Control Toolbox.
11. Jarmimérndki alkalmazésok: robusztus szabalyozasok a gyakorlatban.
12. Kitekintés: D-K iteracid, Linearis Matrix Egyenlétlenségek.
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15. Gyakorlat tematikaja

16. Labor tematikaja

17. Tanulasi eredmények

a) Tudas
e ismeri a robusztussag fogalmat és a robusztus iranyitasok megkdzelitését
e ismeri a kildnb6z8 szabalyozoétervezési modszereket bizonytalan rendszerek irdnyitasara
[ ]
b) Képesség
e  képes egy mérnoki iranyitasi feladatot matematikailag megfogalmazni
e képes a rendszerbizonytalansag matematikai modellezésére
e  képes robusztus iranyitasok tervezésére és szoftveres implementalasara
c) Attittd
e rendszerszint(i gondolkozast sajatit el
e problémamegoldo és konstruktiv
d) Onalloséag és felelésség
e Onalléan képes egy rendszer mindségi és mennyiségi paramétereinek értékelésére
e Onalléan meg tud fogalmazni mérndki folyamatokkal szembeni tdmasztott kévetelményeket
e képes Onalléan dontést hozni az iranyitasi feladat megoldasi modszereinek meghatarozasaban
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18. Kovetelmények, az osztalyzat (alairas) kialakitasanak médja

A félév soran egy otthoni hazi feladatot kapnak a hallgatok. A hazi feladatot minden hallgatd 6nallé eléadasban ismerteti az év végén.
Az alairas megszerzésének feltétele: részvétel az el6adasok legalabb 70%-an és a hazi feladat sikeres megoldasa.
Az osztalyzatot a félévi hazi feladat eredménye hatarozza meg.

19. Pétlasi lehet6ségek

A hazi feladat potolhatd a vizsgaidészak alatt.

20. Jegyzet, tankonyv, felhasznalhaté irodalom

Skogestad S., Postlethwaite I.: Multivariable Feedback Control, John Wiley & Sons Ltd., 2005.

Zhou K., Doyle J.C., Glover K.: Robust and Optimal Control, Prentice Hall, 1996.

Ackermann J: Robust Control, Systems with Uncertain Physical Parameter, Springer-Verlag, 1993.
Chandrasekharan P.C.: Robust Control of Linear Dynamical Systems, Academic Press, 1996.

Gu D-W., Petkov H.P., Konstantinov, M.M.: Robust Control Design with MATLAB, Sprinter-Verlag, 2013.




