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1. Bevezetés

A Kandé Kalman Doktori Iskola a korabbi Kand6 Kélman Gépészeti Tudomanyok (Jarmiivek
¢s mobil gépek) (kordbban Multidiszciplinaris Miuszaki Tudomanyok) Doktori Iskola
atalakitasaval, és egyuttal a Baross Gabor Kozlekedéstudomanyok Doktori Iskola
jogutodjakeént jott 1étre, tevékenységét a kozlekedés- és jarmutudomanyok teriiletén folytatja.
Kiemelt terliletei a kdzlekedés- és jarmiitudomanyokon kivil a logisztika, valamint a mobil
gépek.

A Doktori Iskola vezetdje Dr. Gaspar Péter az MTA rendes tagja, a BME f6allast egyetemi
tanara. Egyetemi doktori fokozatdt 1997-ben szerezte a Budapesti Miiszaki és
Gazdasagtudomanyi Egyetem Kozlekedésmérnoki és Jarmiimérnoki Kardn, mig a DSc
tudoméanyos fokozatat a Magyar Tudomanyos Akadémian 2007-ben. 2016-ban a Magyar
Tudomanyos Akadémia levelez6 és 2022-ben rendes tagjava valasztottak.

1990-ben kezdte meg kutatoi munkajat a SZTAKI-ban, 2016-t61 ugyanott kutatoprofesszori
mindségben tevékenykedik. 2017 6ta a Rendszer ¢és Iranyitaselméleti Laboratorium vezetdje.
A BME egyetemi tanaraként 2013 Ota a Kozlekedés- ¢és Jarmuiranyitasi Tanszék vezetbje. Az
IFAC Jarmiiranyitési és Kozlekedési Bizottsagainak tagja.

Tobb iranyitaselméleti szakkonyv tarsszerzéje. 227 folyoiratcikk es 310 konferencia eléadas
szerzbje, tobb mint 2300 hivatkozédssal. Kutatasi érdekl6dése a linearis és nemlinedris
rendszerekre, robusztus iranyitasra, rendszer identifikaciora es iranyitasi céla identifikéaciora
terjed ki. Ipari motivaltsagh érdeklédése mechanikai rendszereket, jarmustruktirékat és
jarmuiranyitast foglal magéba.

A doktori iskoldban folyd képzés 8 félévig tart, tanulmanyi munkéabdl, kutatdbmunkabol,
oktatasi tevekénységbdl all. A képzésben felvehet6 targyak tematikaja szervesen illeszkedik a
BME Ko6zlekedésmérnoki és Jarmiimérnoki Karanak jelenlegi alap- és mesterképzesi szakokon
folyo kozlekedésmérnoki, logisztikai mérndki €s jarmimérndki, valamint autonom jarmiivek
képzéséhez, mintegy ezekre épiil. A képzés elmélyito jelleggel két Iényeges terlletet fog at:
magas szintll természettudomanyi alapismereteket, szakmai alapozast ¢€s szaktargyakat a
gépészeti (jarmiitechnikai) tudomanyok (jarmiivek, mobil gépek), a kozlekedés — és
jarmitudomany, valamint a logisztikai tudomany teriiletérdl, tovabba szakma specifikus (téma
specifikus) valaszthat6 targyakat. A targyak hallgatasa a képzés els6 4 félévében torténik.

A képzésben jelenleg 69 doktorandusz vesz részt, az alabbi megosztasban tanszekenkent:

ALRT| GJT | KIT |KTKG | RHT | VAT | Osszesen
Allami észtondijas | 3 10 13 6 2 1 35
Onkaoltséges 1 5 1 1 0 1 9
Kulfoldi 2 0 0 17 3 3 25
Osszesen 6 15 14 24 5 5 69

1. tablazat A doktori képzésben résztvevo hallgatok megoszldsa
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A 2. tablazat 2023/2024-ben a Doktori Iskola hallgat6inak statusztat mutatja.

abszolvalt 7
aktiv 66
elbocsatott 2
fokozatot szerzett 16
passziv 3
0sszesen 94

2. tablazat A Doktori Iskola hallgatéinak statusza

Az 1. abra a Doktori Iskolaba 2001 ota felvett hallgatokat mutatja éves bontasban.
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1. abra A Doktori Iskolaba felvett hallgatok szama a képzés kezdete 6ta

A 2. abra a Doktori Iskola hallgatoinak statuszat mutatja 2001 Gta éves bontasban.
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2. &bra A Doktori Iskola hallgatoinak statusza a képzés kezdete dta
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2. Torzstagok

A Kando6 Kalméan Doktori Iskola torzstagjainak szama 9 6, kozilik Dr. Bokor Jozsef és Dr.
Gaspar Péter az MTA rendes tagja, mig Dr. Béda Péter, Dr. Csiszar Csaba, Dr. Lengyel Laszl0,
Dr. Tettamanti Tamas, Dr. Torok Adam, Dr. Z6ldy Méaté, Dr. Varga Istvan az MTA doktora
cimmel rendelkezik. Az oktatok szama 109, kozilik 28 {6 témakiird és 34 {6 témavezetd. A
torzstagok korosszetételét a 3. tablazat szemlélteti.

Eletkor (év) | -40 40-45 46-50 | 51-55 | 56-60 | 61-65 | 66-70 | 70-
Fo 0 4 2 0 0 2 0 1

3. tablazat A torzstagok kordsszetétele

3. Szervezet és miikodés

A Doktori Iskolaban folyd képzés aktualis kérdéseit az Egyetemi Habilitacids Bizottsag és
Doktori Tandcs (EHBDT) valamint a Doktori Iskola Tanacsa (DIT) félévenként tobb
alkalommal attekinti.

A képzés operativ Ugyeit a Doktori Iskola vezetjének iranyitasa mellett a Kar Dékani
Hivatalanak kijelolt munkatarsa végzi. A Doktori Iskola minden félévben témajavaslatokat kér
be, és PhD témakat hirdet meg. A témak ¢€s a témavezetok személyének elfogaddsarol a DIT
dont. A témak meghirdetése a www.doktori.hu oldalon torténik.

A meghirdetett temakra a felvételi vizsgat a Kar Dékani Hivatala szervezi. A Felvételi
Bizottsagot (FB) a DIT jeldli ki. A FB a felvételi beszélgetésen mutatott felkésziltséget, a
koradbbi tanulmanyi eredmeényeket, a nyelvismeretet, valamint a korabbi szakmai-tudomanyos
tevékenységet 0-100 pont kozott értekeli. A felvétel feltétele legaldbb 60 pont elérése. A 60
pont csak sziikséges feltétel a felvételhez, de nem jelenti annak biztositékat, és nem jelenti
barmilyen 6sztondij garantalasat. A FB jelentése alapjan a DIT javaslatot tesz a Kar Dékéanjanak
a felvételre, valamint az allami ¢sztondijak odaitélésére. A felvételi dontéseket a Kar Dékanja
hozza meg.

Minden doktoranduszhoz egy ¢€s csak egy témavezetd tartozik, aki teljes felelosséggel iranyitja
és segiti a téman dolgoz6 doktorandusz tanulményait, kutatdsi munkajat, illetve
fokozatszerzésére vald felkésziilését. Kettés témavezetés csak nemzetkozi egyiittmiikodés
keretében végzett képzés, vagy interdiszciplinaris kutatasi téma esetén lehetséges a DIT Altal
elfogadott és az EHBDT eldzetes hozzajarulasaval meghirdetett témakiiras alapjan®.

A doktori témat vagy a témavezeté/konzulens személyét kérésiikre, az érintett hallgatd
kérésére, vagy sajat hataskérben indokolt esetben a DIT az elkovetkez6 id6szakra
megvaltoztathatja. A DIT a dontés eldtt kikéri a témavezetdé munkahelyi eldljardjanak
veleményet. A témavezetd személyének barmely okbdl torténd valtozasakor az értekezésen
feltiintetett témavezetd(k) nevérdl a DIT dont?,

A fokozatszerzés eljarast lefolytatd szervezet a Habilitacios Bizottsdg és Doktori Tanacs
(HBDT). A HBDT eléterjesztése alapjan a fokozatot az EHBDT itéli oda. A HBDT altal
kidolgozott fokozatszerzési kdvetelményrendszert az EHBDT hagyja jova. A fokozatszerzeési
kdvetelményeket a HBDT évente felllvizsgalja, és szlikség szerint az EHBDT jévahagyasaval
modositja. Az aktudlis fokozatszerzési kovetelmények megtekinthetéek a doktori iskola
honlapjan.

1 BME DHSZ 10.§ (6)
2 BME DHSZ 10.§ (10)
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4. Infrastrukturalis feltételek és képzési kapacitas

A kutatasok infrastrukturdlis feltételeit a BME Kozlekedésmérnoki és Jarmtimérnoki Kar
(KJK) tanszékeinek infrastruktiraja adja. A doktori képzésben a KIK minden tanszéke részt
vesz. A kutatasokhoz hasznalt helyiségek a tanszékeken, igy a BME J, St, és L épliletében,
valamint az AE épllet laborjaban zajlanak. A kulféldi kutato helyekkel és korszerti ipari
felszerelésekkel rendelkezé cégekkel meglevé kapcsolatok segitségével az egyetemen hianyzé
berendezéseket és kiserleti eszk6zoket is igyekszik biztositani a Kar a PhD kutatdsok szamara.

Az oktatasi és kutatési célokat szolgalé szamitastechnikai infrastruktdra tagozddasa hasonlo a
BME felépitesehez:

» egyetemi kezelésben Iévé szamitastechnikai eszk6zok, amelyekhez minden beiratkozott
hallgato hozzaférhet, (EISZK, EISZK-HSZK)

o kari kezelésii informatikai laborok
» tanszéki hasznalatu szervergepek, munkaalloméasok, PC szamitogéplaborok.

A BME Orszégos Miiszaki Informacios Kozpont és Konyvtar (BME OMIKK) az orszag
legnagyobb miiszaki kényvtara. A konyvtar 8.200 m2 teriileten tdbb mint 2 millié
dokumentummal szolgélja olvasdit. A kdnyvtarban mintegy 100 adatbazis all az érdekl6d6k
rendelkezésére. Az egyetemen 5000 végpont van a szakirodalmi adatbazisok elérésehez.

5. Eredmények

A Doktori Iskolaba felvett hallgatok szamat az elmalt 6t évben a 4. tablazat szemlélteti.

Ev 2019 2020 2021 2022 2023
Fo 27 16 18 24 18

4. tdblazat A Doktori Iskolaba felvett hallgatok szama

A fokozatot szerzettek szamanak alakulasat az elmult 6t évben az 5. tablazat szemlélteti.

Ev 2019 2020 2021 2022 2023
Fo 4 11 8 16 16

3. tblazat A Doktori Iskolaban fokozatot szerzettek szama

A 6. tablazatban az elmult 6t év sikeres védéseit gyijtottik Ossze szerzOvel, cimmel,
témavezetovel.

PhD hallgato Témavezetd Vée\?:S Ertekezés cime
Venczel Mark Dr. Veress Arpad 2023 | Multidisciplinary analysis and

development methodologies for
torsional vibration dampers in vehicle
industry

Ismael Karzan Saleem | Dr. Duleba Szabolcs 2023 | Urban Public Transportation Service
Quality Improvement: Using Hybrid
Decision-Making Methods

Mesterné Monostori Dr. Kadar Botond 2023 | Robustness-oriented analysis,
Judit (re)design and management of supply
chains




Kando Kalman Doktori Iskola

Onértékelés

Cao Hang

Dr

. Z6ldy Maté

2023

Investigating Autonomous Vehicle
Navigating Module In Roundabout
Considering Safety And Mobility

Kun Krisztian

Dr

Dr.

. Weltsch Zoltan és
Liska Janos

2023

Jarmiipari szerszamok strukturalt
felUleteinek vizsgalata mikro- és
makrogeometriai jellemzék
valtoztatasaval

Bata Attila

Dr.
Dr.

Lovas Antal és
Weltsch Zoltan

2023

Jarmiiiparban hasznalt mianyag
nanokompozitok
visszadolgozhat6saganak vizsgalata

Fehér Arpad

Dr.

Aradi Szilard

2023

Reinforcement learning-based motion
planning methods

Boldizsar Adrienn

Dr.

Mészaros Ferenc

2023

Aruszallitasi aramlatok modellezése és
gazdasagi elemzése Europaban

Baar Tamas

Dr.

Luspay Tamas

2023

Optimal Decoupling of Dynamical
Systems: A Convex Approach With
Aerospace Applications

Shatanawi Mohamad
Mahmoud Aqil

Dr.

Meészaros Ferenc

2023

Efficient application of road pricing
schemes in the era of autonomous and
shared autonomous vehicles

Szabé Zsombor

Dr.

Sipos Tibor

2023

A kozlekedési rendszerekre vonatkoz6
adminisztrativ elvalasztd hatasok
térstatisztikai vizsgalata

Patartics Balint

Dr.

Vanek Balint

2023

Uncertain systems: analysis and
synthesis with application to flutter
suppression control

Hegediis Tamas

Dr.

Németh Balazs

2023

Decision and control methods for
overtaking strategies of autonomous
vehicles

Alkharabsheh Ahmad
Mohammad

Dr.

Duleba Szabolcs

2023

Supporting public transport
development decisions by newly
emerged MCDM technigues

Basargan Hakan

Dr.

Gaspér Péter

2023

Integration of adaptive cruise control
and semi-active suspension control to
enhance road stability and driving
comfort

Séardi David Lajos

Dr.

Bona Krisztian

2022

Konszolidacio-alapu city logisztikai
fejlesztések a varosi koncentralt
igénypont-halmazok rendszerében

Kondor Istvan Péter

Dr.

Z61dy Maté

2022

Hulladékalapu hajtéanyag-dizelolaj
keverékek bels6égésii dizelmotorokban
torténd alkalmazasanak muszaki és
kdrnyezetveédelmi vizsgélata

Korkulu Sezen

Dr.

Bona Krisztian

2022

Ergonomics as a social sustainability
component for improvement of manual
material handling process and human
well-being

Ortega Ortega Jairo
Fabian

Dr.

Téth Janos

2022

An Integral Study of Park and Ride for
Urban Mobility

Mihaly Andrés

Dr.

Géspar Péter

2022

Fault-tolerant control design of in-
wheel electric vehicle based on energy
efficiency, vehicle dynamics, road
environment and driver behavior

Obaid Mohammed

Dr.

Torok Arpad

2022

Macroscopic Modelling of the Effects
of Autonomous Vehicles and
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Cooperative Intelligent Transport
Systems

Pauer Gabor

Dr. T6rok Arpad

2022

Modelling of transport management
processes applicable to highly
automated vehicles with an emphasis on
safety and efficiency issues

Hamadneh Jamil
Mohammad

Dr. Esztergar-Kiss
Domokos

2022

The Implications of Integrating
Autonomous Vehicles into the
Transport System

He Yinying

Dr. Csiszar Csaba

2022

Analysis Methods and Models
Facilitating Mobility as a Service Based
on Autonomous Vehicles

Berczeli Miklos

Dr. Weltsch Zoltan

2022

Jarmiipari kotések fejlesztése
felliletkezelési eljarasokkal

Hegedus Ferenc

Dr. Bécsi Tamas

2022

Model based motion planning for highly
automated road vehicles

Tor6 Olivér

Dr. Bécsi Tamas

2022

Object-tacking and maneuver
estimating methods for advanced driver
assistance systems

Horvath Marton
Tamas

Dr. Varga Istvan

2022

Methods for traffic state estimation and
routing in urban road networks

Szabd Adam

Dr. Bécsi Tamas

2022

Model based control of electro-
pneumatic actuators

Forberger Arpad

Dr. Béda Péter

2022

Digitélisan vezérelt dinamikai
rendszerek

Lu Qiong

Dr. Tettamanti Tamas

2022

Impacts of Automated Vehicles on
Traditional Road Traffic

Lengyel Henrietta

Dr. Szalay Zsolt

2021

A magasan automatizalt jarmtvek és a
kodzlekedési infrastruktira potencialis
konfliktushelyzeteinek vizsgalata

Fényes Daniel

Dr. Németh Balazs

2021

Application of data-driven methods for
improving the peformances of lateral
vehicle control systems

Puskas Eszter

Dr. Bohacs Gabor

2021

Ipar 4.0 megoldasok a Fizikai
Interneten alapuld logisztikai hal6zatok
megvalositisdhoz

Nguyen Dinh Dung

Dr. Rohacs Daniel

2021

Developing transport management
system for integrating drones into a
smart city environment

Foroozan Zare

Dr. Veress Arpad

2021

Virtual prototyping of gas turbine
components — aerodynamic redesign
and analysis of academic jet engine

Lakatos Andras
Rudolf

Dr. Mandoki Péter

2021

Optimalizéciés modell kidolgozéasa a
hazai helykozi és tavolsagi kdzforgalmu
kozlekedésben 1év6 parhuzamossagok
kezelésere

Matrai Tamas

Dr. Téth Janos

2021

Varosi kerékparos kozlekedési
rendszerek komplex elemzése innovativ
modszerekkel

Kinzhikeyev Sergey

Dr. Boros Anita

2021

Modeling recovery of railway system
after earthquakes

Varga Balazs

Dr. Tettamanti Tamas
és Dr. Kulcsar Balazs

2021

Modeling and control of autonomous
public transport vehicles
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Zarkeshev Azamat Dr. Csiszar Csaba 2020 | Information management models and
methods for innovative transportation
systems and services

Ghadi Ma'en Dr. T6rok Arpad 2020 | Methods of segmenting and analyzing
of road accident data

Wangai Agnes Dr. Rohécs Daniel 2020 | Sustainability-Focused Models to
Support the Strategic Rail Development
Processes in Emerging Countries

Kale Utku Dr. Rohacs Jozsef 2020 | Operators (Pilots, ATCOs)’ Load
Monitoring and Management

Vass Sandor Dr. Zoldy Maté 2020 | Tiizel6anyag befecskendezés vizsgalata
kompresszidgyujtasi motorban

Moslem Sarbast Dr. Duleba Szabolcs 2020 | Analyzing Public Involvement in Urban
Transport Decision Making by MCDM
Methodology

Farkas Balint Dr. Duleba Szabolcs 2020 | A vasuti arufuvarozas mitkodési
modelljeinek értékelése, fejlesztési
lehetéségeinek vizsgalata

Lukacs Judit Dr. T6rok Arpad 2020 | Kozlekedési balesetek
észlelhetoségeének vizsgalata, kiilonds
tekintettel a kisebb intenzitasu
Utkozések esetére

Farooq Danish Dr. Juhasz Janos 2020 | Integration of mathematical and
physical simulation to reduce traffic
hazards by studying behavior of driver

Katona Géza Dr. Juhasz Janos 2020 | Személyszallitasi feladatra
multimodalis utvonaltervezé és
optimalizalé algoritmus fejlesztése

Maghrour Zefreh Dr. Térok Adam 2020 | Dynamics of the Urban Road Traffic

Mohammad Flow and its Effect on Urban Road
Sustainability

Csonka Balint Dr. Csiszar Csaba 2020 | Elektromobilitasi szolgéltatasok
fejlesztése

Weber Franz-Josef Dr. Tulipant Gergely 2020 | Vasuti féktarcsak tovabbfejlesztése Uj

és Dr. Zobory Istvan Ontottvas anyagok alkalmazésaval

Rézsa Zoltan Dr. Sziranyi Taméas és | 2019 | Intelligent Range Sensing and Modeling

Dr. Kovéacs Gabor Methods in Mobile Machine
Automation

Foldes David Dr. Csiszar Csaba 2019 | Innovativ kozlekedési rendszerek és
szolgéaltatasok fejlesztése

Bardos Adam Dr. Németh Huba 2019 | Diesel engine air-path management

Hlinka Jozsef Dr. Béan Krisztian és 2019 | Jarmiiparban alkalmazott lagyforraszok

Dr. Weltsch Zoltan nedvesit képességének vizsgalata

Harth Péter Dr. Béda Péter 2019 | Szimmetria hatdsanak vizsgalata

szabalyos és szabalyoshoz kozeli
szerkezetek statikai analizisére a
jarmiiparban

4, tablazat Sikeres védések a Doktori Iskolaban
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6. A Kandd Kalman Doktori Iskola C-SWOT analizise

Kiilso korlatok, feltételek (Constraints)

e A mérnoki teriileten jelentds ipari elszivo eré miatt, egyre kevesebben véalasztjdk a doktori képzést.

o Forréshiany miatt a hazai szakteriileti tudomanyos igényt folyoiratok részben megsziintek, ritkabban
jelennek meg.

o A Kkoltségvetési tAmogatas sziikdssége miatt nem biztositott a szlikséges oktatoi és hallgatdi mobilitas
(konferencia részvétel, el6adastartas), valamint az eszk6zallomany (miiszerek, szamitogépes programok)
megfelel6 mértékii fejlesztése.

Erdsségek (Strengths) Gyengeségek (Weaknesses)
e Tobb évtizedes multtal rendelkezd doktorképzés. | o Koltségtéritéses képzésekben részt vevd hallgatok
e A mivelt tudomanyag tarsadalmi mobilitast és kedvezétlen eredményességi mutatoi.
életminGséget meghatarozo jelent6ségli, az elmalt | ¢  Egyetemi oktatdi és kutatoi utanp6tlas hianya,
10 évben kiemelt fejlodésti, nemzetgazdasagi mivel a tehetséges fiatalok jellemzden az iparban
szerepl teriilet. helyezkednek el.

e Az elért tudomanyos eredmények rovid idén beliil
gyakorlati alkalmazast nyerhetnek a hazai
fejlesztésii jarmi és mobilgép rendszerek
kialakitasaban.

e Hazai és nemzetkozi elismertségii oktatdi-kutatdi
kozdsségek megléte.

o Az éllamilag finanszirozott hallgatok
eredményessége, valamint az elmult idészak
ndvekvo tendenciat mutato sikeres
fokozatszerzései részben biztositjak az egyetemi
oktatodi-kutatéi utanpotlast.

e EU projektekben val6 eredményes részvétel.

e A Stipendium Hungaricum program
megvaldsulasa nagy szdmu kilfoldi hallgatdval.

Lehetdségek (Opportunities) Fenyegetések (Threats)
o Er6teljesebb kutatasi egylittmiikodés a SZTAKI- | e  Elméleti szinten jol felkészilt, de gyakorlati
val, a KTl-vel, hazai és kilfoldi egyetemekkel. hatérrel kevésbé rendelkez6 fiatal oktatok
e Fokozottabb bekapcsolddas az eurdpai szamanak ndvekedése nem jarul hozza kelld
kdzlekedés, jarmii és logisztikai mérnoki karok hatékonysaggal a gyakorlati képzés
hal6zataba a PhD hallgatdi mobilitas névelése fejlesztéséhez.
érdekében. e A mérndki teriileten jelentds ipari elszivo erd a
e A PhD cimmel rendelkezék fokozottabb bevonasa hallgatok és az oktatok kdzott is.
az MTA tudomanyos bizottsagok
tevékenységébe.

e A PhD hallgatok munkajanak, publikacids
tevékenységének hatékonyabb ellenérzése.

o A témavezetOk és oktatok eredményes
tevékenységének erkolcsi és anyagi elismerése.

Budapest, 2024.02.109.

Dr. Gaspar Péter
a Doktori Iskola vezetdje



	1. Bevezetés
	2. Törzstagok
	3. Szervezet és működés
	4. Infrastrukturális feltételek és képzési kapacitás
	5. Eredmények
	6.  A Kandó Kálmán Doktori Iskola C-SWOT analízise
	Külső korlátok, feltételek (Constraints)
	Gyengeségek (Weaknesses)
	Erősségek (Strengths)
	Fenyegetések (Threats)
	Lehetőségek (Opportunities)

