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Ezennel megpdlydzom a Kézlekedésmérnoki és Jarmimérndki Kar Gépjarmitechnolégia Tanszék
tanszékvezet8i posztjat.

Megfeleld képzettséggel, a sziikséges oktatoéi és tudomanyos gyakorlattal rendelkezem. Szert tettem
ipari tapasztalatokra és jartassagra a kutatas-fejlesztés teriiletén. Elkdtelezett vagyok a m(iszaki
felsGoktatds, ezen belil a Kozlekedésmérnoki és Jarmiimérnoki Kar stratégiai célkitiizései és
hagyomanyai irant.
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Ugy érzem, hogy az el6z6 8 éves id6szakban megkezdett Gton érdemes tovébb haladni, tanszékvezet&i
megbizatdsom meghosszabbitdsdval tovabbi értéket tudnék hozzdadni a Tanszék és a Kar
tevékenységéhez. Meggydz6désem, hogy a varhaté kihivasokra adott vélaszok kidolgozasaban
érdemben tudok részt venni, ezért kérem a palydzatom elfogadasat.

——
h Y

Budapest, 2022. november 25. ( \] / _
2
Dr. Szalay Zsolt
egyetemi docens
Mellékletek:

e Pélyadzat

e Szakmai 6néletrajz

e Publikacios jegyzék

e Nyilatkozatok

o  Erkélcsi bizonyitvany

® Bizonyitvanyok masolata



PALYAZAT

BUDAPESTI MUSzAKI ES GAZDASAGTUDOMANYI EGYETEM
KOZLEKEDESMERNOKI ES JARMUMERNOKI KAR

GEPJARMUTECHNOLOGIA TANSZEK

TANSZEKVEZETO

MUNKAKOR BETOLTESERE

PALYAZAT AZONOSITO SZAMA: 2022/290

PALYAZO: DR. SZALAY ZSOLT EGYETEMI DOCENS
BME GEPJARMUTECHNOLOGIA TANSZEK

BUDAPEST, 2022. NOVEMBER 25.



Tartalom

1 SZEMAIYES MOTIVACIO ...ttt e s et e e e et e e e s atae e e sasaeeeentaeeesnsaeeesnnsaneenns 3
D & = Y7 2o =T =] =] 1= PSPPSR 3
2.1 SZEMEAIYI FERILELEIEK 1eevinerieee e s e e s b e e e s snreeeesanee 4
2.2 I T4 VI = 1= ] =] PSP 5
2.3 PENZUGYi TRILELRICK ...vvveeeeeeeeeeee et e et e e e e re e e s e abe e e e e nbaee e enareeas 7
2.4 VEISENYNEIYZET .ottt e e e e et e e e s bt e e e s e aba e e e eataeeeentaeeeennnaeeeans 9
S I [o 1Yo 1 =Y o J PPt 11
4 Oktatdsi KivAlOSAZIa tOrEKVES. .....eeiei i e e st e e s e e e naaaeeean 12
5  Szakmai KivAlOSAZIa tOIrEKVES ......viii ittt e e e e e e s e e e s sbaeeeeenee 13
6 VAIIAIKOZAST tEVEKENYSEG ....vveiiitieee ettt e s e e et e e e s bt e e e e sbae e e e eerraeeeenes 13
7  Teljesitményértékelés és OSZtONZE rENUSZEN........eeieccuiiei ettt e et e e e eetee e e e eeareeeeeanes 14
8 ZAISZO. ettt et b bt b e e e bttt et e e bt e ebeeeheeeateeabe e beenbeenns 15
IMEEHTEBKIEEEK ...ttt ettt h e st sat e sttt e b e bt e sbeesaeesaeeeaseebeenbeesaeesanenas 15

Szalay Zsolt Tanszékvezetdi palyazat 2022.11.25. 2. oldal



1 Személyes motivacio

A BME Kozlekedésmérnoki és Jarmlmérnoki Kardnak oktatdjaként 2004 ota veszek részt BME-s
formalasat, melyet eddigi munkam soran is kovetkezetesen tettem. Szamos, a Kar és az Egyetem életét
is meghatdrozé képzés-fejlesztési és kutatds-fejlesztési programnak voltam Otletgazddja, megalkotéja
és iranyitdja, illetve az elmult 8 évben a Gépjarmltechnoldgia Tanszék mikodését iranyitottam
tanszékvezet6ként. Ennek keretében stratégiai szemléletet, er@s ipari orientaciot, pénziigyi stabilitast
és kiszamithatdsagot, illetve nem utolsd sorban Ut6képes Csapatot sikerilt kialakitani a Tanszéken.
Mindvégig fontosnak tartottam az akadémiai oktatds és az ipari gyakorlat 6sszekapcsoldsat, hogy a
hallgatdk lassak és érezzék, mely elméleti rész milyen gyakorlati problémdk kapcsan adhat
iranymutatast a megolddsra. A 2015-ben lefektetett tanszéki viziot és stratégiat 2021-ben
felllvizsgaltuk és a 2030-as id6horizontra tlztink ki magunk elé Gjabb kihivast jelent6 célokat. A
stratégia fellilvizsgalata sordn 6rommel allapithattuk meg, hogy szdmos, 2025-re kitlizott célunkat mar
2021-re elértiik vagy tulteljesitettiik. A megkezdett munka szisztematikus folytatasahoz leginkdbb
tanszékvezet6ként tudnék a tovdbbiakban is érdemben hozzajarulni. Ezért palyazom meg ismételten
ezt a poziciot.

Oktatdi tevékenységem sordn a mérnoki szemlélet kialakitdsa mellett eddig is kiemelt hangsulyt
fektettem a muszaki problémak atfogd megkozelitésére, az emberi tényezd, a mszaki kihivasok és a
gazdasdgi racionalitds 0sszhangjara. Ez utdbbi tényez6t6l gazdasagi végzettségem okan - Corvinus
Egyetem Okleveles kdzgazdasz diploma - sem tudok elvonatkoztatni. Ez a szemléletmdd nemcsak az
elméletre érvényes, a hétkoznapok gyakorlatdban is ezen elvek mentén cselekszem. 1997-t6l
kezd6dben felépitettem egy autdelektronikai kutatassal és fejlesztéssel foglalkozd céget, mely magas
hozzaadott érték(, innovativ termékeket allit els, arbevétele 80%-ban exportbdl szarmazik és sajat
fejlesztésl termékeit jelenleg a vilag tobb mint 70 orszagdban hasznaljak megelégedéssel.

2 Helyzetértékelés

A mai magyar fels6oktatas kiemelked6 szerepl6je, a nagy multu Budapesti Mdszaki és
Gazdasagtudomdnyi Egyetem soha nem latott kihivasokkal néz szembe. Egyrészt a benniinket
korilvevs gazdasagi kdrnyezet hirtelen megvéltozasa (energiaarak, inflacid), masrészt az egyetemi
m(ikodési modellvaltas bizonytalansdga olyan pénziigyi helyzetet idézett el6, melynek napi szintl
kezelése jelentds mértékben elvonja az eréforrdsokat az alapfeladatainktél és a jov6beli épitkezéstdl.

Mindez tetézi a kordbban mar ismert jelenségeket, az allami tdmogatas nominalis és redlértékének
folyamatos csdkkenését, a demografiai valtozadsokat, a felhigult fels6foku képzést, az oktatdi és kutatoi
utanpotlashianyt. Ebben a bizonytalan kornyezetben kell megnyugtatd légkort teremteni és
kiszamithatd, perspektivikus jov6képet mutatni a kollégainknak. Ezt szem el6tt tartva kovetjik
tovabbra is tanszéki kildetésilinket és vizidnkat. Alapértékeink (1) etikus magatartas, (2) szakmai
kivaldsag, (3) elhivatottsag és (4) egylittm(kodés.

Kiildetésiink: Szakmailag legkivalobb és emberileg értékes mérnokok képzése a jarmiiipar szamadra,
irdnyado kutatds, megalapozott szaktudds és példamutatds alapjan.
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Vizionk 2030-ra: Nemzetkézileg kiemelkedé, példaértékii jarmiiipari tanszék vagyunk, amely
élvonalbeli az oktatdsban és iranyado a kutatdsban.

Kit(izott stratégiai céljainkat kiegyensulyozott eredménymutaté (balanced scorecard) rendszerben
értékeljik évente, mely négy kilonboz6 nézépont szerint ad mérhet6 visszajelzést szamunkra az
el6rehaladasrol.

A Tanszék jelenlegi helyzetét, a személyi, targyi és pénziigyi feltétek tényszer(i bemutatdsaval
értékelem.

2.1 Személyi feltételek

A Tanszék 2015-ben megalkotott stratégidjanak részeként emberi eréforrds fejlesztési programot
inditottunk be, melynek fontos eleme volt példdul a transzparens, 360 fokos egyéni
teljesitményértékeld rendszer kidolgozdsa és bevezetése, illetve a teljesitményhez kapcsolédd
bérezéseknek fokozatosan a piaci viszonyokhoz torténé igazitasa. A gazdasagi folyamatok tamogaté
jellegének hangsulyozdsa mellett egy atlathatd, tervezésre és ellen6rzésre alkalmas organizacié
kialakitasat kezdtik meg. Ennek egyik fontos eredménye volt az Uj tanszéki mikodési struktira
megalkotdsa és bevezetése 2018-ban. Ennek keretében a fékuszteriiletek mentén 5 kutatécsoport
kerult kialakitdsra, melyek nemcsak a kutatasért, hanem a témateriletlikh6z kapcsolédo oktatasért is
felelGsek.

Innovativ jarm{technoldgidk
Onvezetd jarm(ivek
Biztonsagtechnoldgia

Lézeres és additiv technoldgiak

vk wNe

Gyartastechnoldgia és anyagtechnoldgia

Minden munkatdrsunk a szakteriiletének megfelel6 kutatdcsoport tagja. A kutatdcsoport alapu
organizdcié igazolta a vdrakozasokat, hatékonyan mukodik, 6sszetartd kis csapatok formaldédtak az
egyes szakteriileteken. A kutatdcsoportok 6nallé eredményei mar nemzetkozi viszonylatban is
lathatdéak, ismertek és elismertek. A Tanszék adminisztrativ mikodését a Tanszéki Tamogatas
munkacsoport segiti, melyhez az oktatasszervezés, a gazdasagi lUigyek, a tanszéki IT, a labor-1étesitmény
gazdalkodas terilet és az ott dolgozdk feladatai tartoznak. A stratégiai szemlélet meghonositasaval
szamos pozitiv folyamat indult el a Tanszék életében, mely folyamatok tovabbi lendiiletet vettek az uj
mUkddési struktira bevezetésével. A valtozdsok szamos személycserét is magukkal hoztak, melyek
érték alapon erdsitették a tanszéki Osszetartast és Osszetartozast. A személyi allomany mingségi
bévitését, mint stratégiai célt folyamatosan napirenden tartjuk. Evek ota piackdzeli, piaci
kompenzaciés csomagot ajanlunk munkatdrsainknak és a tanszéki kozosségi élet is évrél évre Uj
elemekkel gazdagodik. Ma mar nem szokatlan, hogy az iparban is gyakorlatot szerzett, de oktatasi,
kutatasi kotGdéssel bird szakembereket tudunk ,visszacsabitani” a felsGoktatasba. A szisztematikus és
célratdéré munka eredményeként idén egy tanszéki kollégank megvédte akadémiai doktori cimét és
tobb kollégank is a disszertacidja el6készitésén dolgozik.

A human eré6forras fejlesztése teriiletén kiemelkedéen fontos a doktoranduszi palya erkolcsi és anyagi
elismerésének helyreallitasa és ezen keresztiil a tanszéki doktoranduszok szamdnak jelentés névelése.
Két éve 2+2 évre modosult a doktori képzés id6kerete, illetve az 6sztondij mértéke is emelkedett, mely
fontos el6relépés ezen a terileten. Ugyanakkor a kari allami 6sztondijak limitalt szdma egyértelm(ivé
teszi, hogy a kivant létszdmnovekedést ipari doktori 6sztondijak kiirdsaval tudjuk csak elérni, melyre
kivalo lehet6ség a nemrégiben bevezetett Kooperativ Doktori Program. Ezért stratégiankban az ipari

Szalay Zsolt Tanszékvezetdi palyazat 2022.11.25. 4. oldal



doktoranduszok szamdanak a novelését tlztik ki, természetesen az allami helyek maximalis
kihaszndldsa mellett. 2015-ben a legnagyobb kihivas a Tanszék oktatdi és kutatdi utanpdtlasanak
biztositasa volt. Mdra 6nalldan is értelmezhets képességekkel rendelkezé kutatdcsoportok mikodnek
a Tanszéken, a kollégdk atlagéletkora jelent&sen csokkent és a doktoranduszaink szdma majdnem eléri
a 20 fét. Az elmult 8 év alatt sikerilt potolni a Tanszék emberi eréforras 6sszetételébdl a korabban
hidnyzd 2 generaciot. Feladatomnak a kutatécsoportok meger@sitését tartom, a doktoranduszok
szamanak tovabbi névelését, tovabba a kollégak szamara a kiszamithatdsag és a személyes hosszu tavu
perspektiva biztositasat. Ezen fogok dolgozni a kdvetkezd 4 évben is.

GIT PhD fokozatszerzések évente

Fokozatok (db)

Yl
oW
w
w
-
e

[y s

Evek

1. dbra - A tanszéki Ph.D. fokozatszerzések szama éves bontdsban

2.2 Targyi feltételek

Az autondm jarmdves kutatdsok targyi feltételeinek kialakitasaban az els6 mérfoldkdvet a RECAR
megalakulasa jelentette, ez biztositotta az elsé full-by-wire demonstracids jarmuivink felépitését.
Azéta ipari tdmogatdssal és sajat er6bél is rendelkeziink olyan demonstratorokkal, melyek a
legmodernebb kozuti jarm(ivek elektronikus irdnyitasra atalakitott valtozatai (BMW M2 Competition,
Range Rover Evoque). Ezen fellil olyan érzékelGket és mérémuszereket szereztiink be az elmult
években, melyekkel az autondm jarmivek és az intelligens kozuti infrastruktira terileteken
vilagszinvonalu kutatasokat végezhetiink, tobbek k6zott a ZalaZONE jarmipari tesztpalyan.

Alternativ hajtaslanc kutatasi terlleten specidlis egyhengeres mérémotort szereztiink be a szintetikus
tlzel6anyag kutatdsok tdmogatdsahoz. Ez egyediildllé képességet jelent az orszagban, amellyel
reményeink szerint ezen a teriileten bekapcsolddhatunk a kézép-eurdpai ipari kutatasokba is.

A jarm(imodellezési és szimulacids kompetencidink kiterjesztését teszi lehetévé a J épllet csarnokban
megvaldsuld gorgds fékpad fejlesztésiink. Ez fontos lépést jelent a szimuldciétél indulva a ZalaZONE-
on megvaldsulé fizikai tesztekig.

Biztonsagtechnoldgia kutatécsoportunk a jarmikommunikacios tesztekhez szerzett be egy VTSystems,
Vector gyartmanyu laboratériumi hardver-in-the-loop tesztkdornyezetet. Ennek segitségével lehet6ség
nyilik a kilonb6z6 V2X kommunikacio alapu jarmdfunkcidk fejlesztésére és tesztelésére, tovabba a
jarmikommunikacio kiberbiztonsagi célu vizsgalatara is.
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Az NVKP palydzat forrdsabdl az additiv gyartds teriletén beszerzésre kerilt egy EOS M100-as tipusu
3D nyomatd berendezés, amely a kutatashoz szabadon bedllithatd paraméterezési lehetGséggel
rendelkezik. A technoldgia 0sszefliggéseinek feltardsaval a célunk, hogy ehhez a témahoz
kapcsoldéddan az els6k kozott valjunk kompetencia kbzpontta.

uy 1"; N — : ——
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2. dbra - A Tanszék legujabb autondm jarm{ demonstrdatora

A szamitastechnikai modernizaciés programunkat 2016-ban kezdtik. A célunk az volt, hogy a
kollégdink szinvonalas és tudatosan folyamatosan megujulé szamitastechnikai eszkozokkel
végezhessék a napi munkat. 2021-re elértilk, hogy a régi informatikai berendezéseket mind
leselejteztiilk, mindenkinek van megfelel§ szamitogépe és nagyteljesitmény( kézponti nyomtatok
allnak rendelkezésre. Kollégdink igényeire reagalva idén a hordozhatd szamitdgép parkot bévitettik
jelent8sen.

A legfrissebb mérfoldké a Tanszék targyi feltételeinek fejlesztésében a J épllet foldszint teljes
rekonstrukcidja és modernizacidja. A Kompetencia Kézpont pdlyazatbdl az Autondm Rendszerek
Nemzeti Laborbdl és a Kancellaria kiemelt tdmogatasaval megvaldsult beruhdzds nemcsak a BME-n
egyedilalld, XXI. szdzadi munkakornyezet hozott létre. A kézos munkatér (co-workingspace), ahol
egyetemi kutatok, didkok és ipari kutatdok dolgozhatnak egyiitt, tevékenységek szerint orientalt
blokkokbdl épil fel. Talalhaté itt oOtletel6tér (brain-stroming area) ahol a falra is lehet irni, a
projektasztalok mellett egy-egy csoport tud hatékonyan egyiitt dolgozni, az online megbeszéléseket
kiilon hangszigetelt tGvegkabinokban, a kozos egyeztetéseket targyaldkban lehet lebonyolitani, de az
elmélyilt munkavégzéshez taldlhato itt olyan ,kdnyvtarszoba” is, ahova telefont nem szabad bevinni.
A munkaasztalok sztenderd felszerelésliek 2 monitorral, billentylizettel és egérrel, melyekhez Type-C
csatlakozon keresztil egyszerlien csatlakoztathatd barmilyen laptop. A munka mellett kiemelten
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fontos a kdzdsségi terek, mint példaul a KAVEZONA, amely nemcsak kulturalt étkez6ként szolgal
ebédidében, hanem vidam beszélgetShely is a nap barmely szakaban. Ezt a munkakérnyezetet biliszkén
mutatjuk be kiilféldi vendégeinknek is, Németorszagtdl kedve Koredn at az Egyesiilt Allamokig minden
|atogatdnk elismeréssel nyilatkozott eddig réla.

A tanszéki eszkdzrendszer feladatat tovabbra is az oktatasi és a kutatdsi tevékenység kiszolgalasaban
latom, ahol megitélésem szerint sikerilt megtaldlnunk azt az oktatasi profilt, illetve azokat a fokuszalt
kutatdsi teruleteket, melyeken a Tanszék mar nemzetkdzi szinten is ldthatova valt. A targyi
feltételrendszer szintentartdsat és fejlesztését tudatosan folytatni kell a kovetkez6 periédusban is.

2.3 Pénziigyi feltételek

A korabban emlitett allami tamogatds nominadlis szintje az alapfeladatok ellatasaban is strukturalis
bérhidnyt eredményez, melynek fedezetét és a folyamatos mikodés koltségeit a Tanszék palyazati,
illetve vallalkozasi bevételekbdl biztositja. 2020-ra a Tanszék koltségvetése alapjan is a Mlegyetem top
tanszékei kozé kerdlt, sikerilt elérnlink egy olyan pénziigyi mikodési modellt, melyben a kozvetlen
allami tdmogatas részaranya kb. 10%, a palyazati bevételek kb. 80% és a tisztan ipari bevételek
részaranya szintén kb. 10%. Ez a bevételi struktura és a bevételeink nomindlis értéke kiszamithaté
m(ikodést és hosszabb tavla épitkezést tesz lehetévé. Az allami tamogatds mar most sem jatszik
jelent6s szerepet a Tanszék finanszirozdsdban, hosszu tavon érték a kozvetlen ipari bevételek
részaranyanak novelése lehet, a tervezhetd palyazati bevételek nominalis szintének megtartasa
mellett. Ugrasszerd el6re l|épést jelenthetne a Tanszék szdmdra egy megfelel6en el6készitett
mUegyetemi modellvaltds, mivel a Tanszék ipari orientacidja, szemléletmddja és mikodése idedlis
koérnyezetbe kerilhetne.

allami normativa és teljes bevevetel aranya (-)
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3. dbra - A Tanszék finanszirozdsi szerkezetének alakuldsa 2015-2020 k6zétt

A 2015-0s évet még jellemz8 napiszintl pénzigyi nehézségek utan mara eljutottunk oda, hogy
pénziigyileg kiszdmithatd és tervezhet6 mddon végezhetjik a munkdnkat, a versenyszférat
megkozelitd bérszinten. Ennek a miikédésmddnak a hosszu tava fenntartasa és stabilizdlasa most a
feladat. Ipari kapcsolataink megrendeléseket eredményeznek, a folyamatosan bévilé egyetemi
kapcsolatrendszeriink pedig tovabbi palyazati forrdsok megszerzését vetitik elére. Az elmult 4 évben
elnyert kulcsfontossagu palyazataink (projekt azonositd, projekt cime, projekt idGtartama, teljes
projekt tamogatasi 6sszeg):
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GINOP-2.2.1-18-2018-00002 - Zold” hibrid gépjarmil hajtastechnoldgia kutatas-fejlesztése
autobuszok és mas haszonjarmiivek szamdra. Mintarendszer megtervezése és legyartasa valamint
laboratdriumi funkcionalis tesztek elvégzése, 4 év, 691.177.502,-Ft

A projekt elsédleges célja a ,z6ld” hibrid gépjarmd hajtastechnoldgia kutatds-fejlesztése
autébuszok és mas haszonjarmivek szamara. Mintarendszer megtervezése és legyartasa, valamint
funkciondlis tesztek elvégzése. A projekt keretében igazoltuk, hogy az elektromos hajtdslanc
kiegészithet6 hidraulikus segédhajtdssal. Tesztjdrmibe épitve demonstraltuk, hogy a hibrid hajtaslanc
rekuperadl és képes barmelyik Gzemmddban a jarm( elinditdsara. A projekt 3 szervezet konzorciumi
egyuttmikodésében valdsult meg. A BME-n kivil két cég vett részt az egylttmkodésben: a Trigon
Electronica Kft. (a gépjarmd- és egyéb hajtaslancok kutatdsdban és fejlesztésében komoly
tapasztalatokkal rendelkez6 cég) és a Csatari Plast Kft (konzorciumvezet§, a villamosipari és gépészeti
fejlesztésekben és gyartasokban tébb mint 30 éves tapasztalattal rendelkezé Jager Csoport tagja). A
BME Gépjarmdtechnoldgia tanszék Innovativ jarm(itechnoldgidk kutatdcsoport kutatohelyként
konzorciumi partnerként vett részt a projektben.

2019-2.1.14-ONVEZET0O-2019-00001 - Kézponti rendszer architektira fejlesztése autonom jarmidi
tesztek és miikodtetéshez kapcsolodé szolgaltatasokhoz, 1 év, 100.000.000,- Ft

A konzorciumi formdban megvaldsult projekt a Budapesti M(iszaki és Gazdasdagtudomanyi
Egyetem, valamint a Knorr-Bremse Fékrendszerek Kft. konzorciumi egylttm(kodésével a Magyar
K6zut, a Budapest K6zut, az Ericsson, és a Magyar Telekom, valamint a ZalaZONE Jarm{ipari Tesztpalya
partneri tamogatasat tudhatta maga mellett. A projekt f6 célja volt, hogy inkubacids tesztkornyezetet
biztositson a hazai- és a nemzetk6zi autdipari szerepl6k szdmara. A program soran a konzorcium egy
megvaldsithatdsagi tanulmanyt készitett egy autondm jarm(ivek tesztelését, majd késSbb azok
mikodését tdmogatd kozponti rendszer architektira kialakitasanak lehetGségeirdl. Az ausztriai
partnerek bevondsdval orszagok kozotti 6sszehangolt rendszer kialakitasara nyilt lehetGség

2019-1.1.1-PIACI-KFI-2019-00139 - Innovativ és Ujszerl megoldasokra épiil6 tébbcéli merevszarnyu
dron és a fejlesztéséhez sziikséges kompetenciak létrehozasa, 3 év, 890.446.755,-Ft

A projekt eredményeképpen Iétrejon egy intelligens, merev szarnyd, pilétanélkuli, alkalmazasi
feladattol fliggben kamerarendszerrel, 1ézer szkennerrel, specialis detektorokkal felszerelt légi jarmi.
A létrejovl termékek, illetve kompetencidk a hazai nemzetkozi piacon széleskdrben értékesithetdk,
valamint gazdasagi szempontbdl az alkalmazdik szdmara a jelenlegi technoldgiakat alkalmazékkal
szemben versenyelényt jelentenek. A lIétrehozott Ujdonsagok segitségével egyszer(ibb és hatékonyabb
mUveletvégrehajtas valik lehetségessé a gazdasdg szamos szektoraban, tobbek kozott a
szallitmanyozasban, mez6gazdasagban, illetve infrastruktura fenntartasban.

2019-1.1.1-PIACI-KFI-2019-00129 - Onvezet6 autézashoz kapcsol6dé szenzorok, komponensek
validacioja és verifikacidja a ZalaZONE tesztpalya bevonasaval, 3 év, 993.535.028,-Ft

A projekt az Onvezet8 autdzashoz kapcsolddo (klasszikus és mesterséges intelligencia alapu)
szenzorok / komponensek validacidja és verifikacidja (V&V) a ZalaZONE tesztpalya bevonasaval valésul
meg, a Scil (Scenario-in-the-Loop) tesztmodszertan kidolgozasa a valds és virtualis tesztkérnyezet
O0sszehangoldsaval témaban, mely célja a harmadik generacids front kamerak és 6todik generdcids
radarok validacids és verifikacids koncepcidjanak kifejlesztése és kiterjesztése, beleértve a tartdssagi-,
stabilitdsi- és robosztussag méréseket is. A fejlesztési folyamat eredményeként fejlett
vezetéstamogatd rendszerek kialakitasa érhetd el, mely els6dleges célja a jarm(ibiztonsag javitasa, a
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baleseti kockazatok csdkkentése altal. A fejlesztés jelentds el6nyokkel bir a tarsadalmi és gazdasagi
viszonylatban is, erdsiti Magyarorszag autdiparban elfoglalt helyét.

2020-1.2.3-EUREKA-2021-00001 - Kozponti rendszer az automatizadlt jarmiivek tesztelésének és
miikodésének tamogatasahoz, 3 év, 495.538.602,-Ft

A projektben hat osztrak és hat magyar cég intézmény vesz részt a BME koordinalasaval. A
projekt elsédleges célja — a jarmdvek és az infrastruktura egylttm{kodésére tdmaszkodd, illetve azok
szenzoradatait hasznositd - kozponti felhd alapu valds idejl rendszer kidolgozasa, amely a
lekorszer(ibb technoldgidkat integralva az infrastruktirdba kihelyezett szenzorok nyers és magasabb
szintd adatait felhasznalva tdmogatja az autondm jarm(ivek tesztelését és lizemeltetését, kilonos
tekintettel a kornyezetérzékelésre és a jarmivek kdzponti iranyitasara.

2020-1.2.3-EUREKA-2021-00002 - Autondm vezetési funkcidk és kornyezetérzékelési rendszerek
tesztelési és ellendrzési madszerei, 3 év, 388.975.027,-Ft

A projekt célja egy olyan tudds és erre épilé technoldgia kikutatasa, amely lehet6vé teszi a
kornyezet-érzékelési rendszerek (EPS) és automatizalt vezetési funkcidk (ADF) tanusitasat, hogy a
biztonsagosabb kozlekedést igéré automatizalt vezetés minél el6bb az utakra keriilhessen.

TKP2020 ZalaZONE - ZalaZONE kutatasi infrastruktura hasznalata a BME TKP2020-as kutatasaiban,
2 év, 1.350.000.000,-Ft

A projekt szakmai tartalma a BME TKP 2020-as kutatdsaihoz kapcsolédé tesztelési és szolgaltatasi
feladatait foglalja magdban a mesterséges intelligencia és az autoném jarmvek teriletén. FG6 célja a
TKP 2020 keretében kifejlesztett modszerek tesztelése, illetve a szimuldlt eredmények validaladsa valds
korilmények kozott az ehhez egyedildlld helyszint nyljtd zalaegerszegi ZalaZONE Jarmdipari
Tesztpalydn. A ZalaZONE a kozuti és légi jarmlvek komplex tesztelését teszi lehetévé valds
kornyezetben, emellett biztositja informatikai, térinformatikai és intelligens infrastruktira elemek és
rendszerek tesztelési kornyezetét is. Az elért eredmények nagymértékben hozzdjarulnak a hazai és
nemzetkozi kutatdsi és innovacidés kapcsolatok er6sodéséhez, hosszi tavon bévitik a kutatdi
tuddsbazist, valamint novelik az ipari egylttmikodések szamat és elGsegitik a magyar gazdasag
novekedésének fenntarthatdsagat.

RRF-2.3.1-21-2022_00002 - Autondm Rendszerek Nemzeti Laboratérium, 4 év, 1.828.538.772,-Ft

A projekt feladatai a kbévetkez6k: Az Autondm Rendszerek Nemzeti Laboratérium létrehozasa
és egylttm(ikodésen alapulé m(ikodtetése, részvétel a Nemzeti Laboratérium kutatds-fejlesztési
tevékenységében, hozzajarulas a Nemzeti Laboratérium nemzetkozi megjelenéséhez, hozzajarulas a
Nemzeti Laboratorium kutatasi eredményeinek tarsadalmi, gazdasagi, kérnyezeti hasznositdsahoz

2.4 Versenyhelyzet

A fels6oktatas rendszerét piaci szemszogbdl vizsgdlva furcsa helyzet adédik a ,vevét” illetéen.
Hagyomanyos értelemben vevd alatt azokat értjik, akik a vasarlasi dontést hozzak, akinek a szallito a
terméket a rendelkezésére bocsatja, illetve azt, aki ellenértéket fizet érte. A sikerhez elsé korben be
kell azonositani, hogy ki a vevd, meg kell ismerni az igényeit és azok magas szint( kielégitésére kell
torekedni.

Egyetemi szinten azonban ez egyaltalan nem egyértelm(. Mar a vevs és a termék definicidja sem.
Vannak olyan értelmezések, mely szerint a felsGoktatds vevéje a hallgatd. Ez részben igaz is lehet, de
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allamilag finanszirozott esetben nem a hallgatd, hanem az dllam fizet ellenértéket a képzésért.
Kétségtelen azonban, hogy a hallgatd az oktatasi intézmény kivalasztasaval ,vasarlasi” dontést hoz.
Masik olvasat szerint maga a (jol képzett) hallgatod a felsGoktatds terméke, akit az ipar a diploma utan
,megvasarol” és a hallgaté tudasa a vallalat rendelkezésére all. Az eltérd okfejtéseket még lehetne (és
kell is) tovabb boncolni ahhoz, hogy a versenyhelyzetet pontosan értelmezni lehessen, az
mindenesetre biztosan kovetkezik mar a leirtakbdl is, hogy ha egy felsGoktatasi intézmény (vagy
esetlinkben egy tanszék) sikeres akar lenni, akkor ebben a bonyolult 6sszefliggés-rendszerben
egyszerre legaldbb 3 vevét kell kiszolgalnia Ugy, hogy lehetGleg egyiket se helyezze méltanytalanul a
masik elé.

Ebben az dsszetett vevdi kornyezetben kell értelmezni a versenyhelyzetet a fels6oktatasi intézmények
(és szakiranyu tanszékek) kozott. A Tanszék helyzete tébb szempontbdl is megvaltozott az elmult
évtizedben: egyrészt mar nem az egyedili képzSintézmény a jarmiives teriileten. Gyér, Obuda,
Kecskemét, Veszprém, Miskolc felzarkdzdsa - s6t sok tekintetben a kozvetlen ipari hattér miatt
nagyobb lehet&ségei - komoly versenyhelyzetet teremtettek.

2015-ben kezdtilk meg a Tanszék Ujra-poziciondldsat, mely az egyedi és unikalis sajatossagok
megtalaldsdra és azok kihangsulyozasara épil. Eurdpai, de még akar globdlis szinten is Uj oktatasi
programot dolgoztunk ki az autondm jarmdves teriiletre Autonomous Vehicle Control Engineer MSc
szak keretében, mely képzés 2018-szeptemberében kezd&dott és kizardlag angol nyelven zajlik.
Hallgatdink tobb, mint fele kilfoldi hallgaté.

<z

torténelmiink, tuddsunk és kapcsolatrendszeriink révén megkilonboztethetjik magunkat és egyedi
értékajanlatot nyujthatunk hallgatéinknak, kollégainknak, egyetemi és ipari partnereinknek.

Azdéta nemzetkozi mércével is mérhet6 eredményeket értiink el szdmos kutatasi tertleten, mint
példaul az autonédm jarmdirdnyitas dinamikai hataron. A kutatdcsoport egyik latvanyos produkcidja a
jarmuvezet6 nélkili autondm driftelés képessége, melyre vonatkozdéan a BME nevében eurépai PCT
szabadalmat jegyeztettiink be. Hasonld pozitiv nemzetk6zi visszhangot kapott az intelligens
jarmlveket intelligens kozlekedési infrastrukturdval Osszekapcsold felhGalapu  szoftver
keretrendszeriink is, mely képes szimultdn mddon jarm(itesztet végrehajtani a fizikai tesztpdlyan és
ezzel valds id6ben pdrhuzamosan a virtualis térben. A mesterséges intelligenciara épulé nyers
szenzorfuzids logikanak kdszonhet6en valds id6ben torténik a kozlekedbk érzékelése, beazonositasa
és kovetése, amit felhGalapu helyzetértékelés, majd dontés kdvet. A dontést kovets végrehajtas pedig
az érzékeléstdl szamitott 100 ms-on bellil megtorténik. Ezzel a rendszerrel kétszer is szerepeltiink az
intelligens kozlekedés legnagyobb vilageseményén, az ITS World Congress-en. Legutdobb Los
Angelesbdl irdnyithattdk a standunkra érkez6 vendégek a fizikailag ZalaZONE-on taldlhatd
jarmuvinket. Mindkét kutatécsoport BME-s spin-off cég alapitasaban latja a kutatadsi eredmények
hasznositasanak kézenfekvé modjat.

Nemcsak a kutatasi eredmények hasznositdsaban gondolkodunk, komoly targyaldsokat folytatunk egy
eurdpai jarmugyartéval (OEM) arrdl, hogy az AVCE képzésiink tartalmat modularizaljuk és testre
szabjuk az 6 igényeik szerint. Nagyon bizom benne, hogy ebbdl oktatdsi megrendelésiink keletkezik,
ami Ujabb mérfoldké lenne a Tanszék oktatdsi portfolidjaban.

Visszaigazolédott, hogy a tanszéki specializacid kbvetkezetes betartdsa és folyamatos finomitasa biztos
alapot jelent a versenyképességiink biztositasahoz, nemcsak hazai, de nemzetkozi kérnyezetben is.
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3 Jovokép

Masodik szemeszternél tartok az MIT REAP programban, mely egy kétéves, MIT tapasztalatokra
felépitett és kidolgozott innovacidés Okoszisztéma fejlesztési program. A kilencedik évfolyamba
csatlakozdé magyar csapat (ScaleUp Hungary) 11 f6bdl all, kormanyzati, nagyvallalati, vallalkozdi,
kockazati t6kés és egyetemi érdekeltekkel. Kifejezett célom, hogy az itt tanultakat beépitsiik a BME
m(ikodésébe, ezzel hatékonyan tdmogatva a hazai innovacio elterjedését és sikeres hasznosuldsat.

Az Egyetem kildetésnyilatkozatdaban harom kitlintetett teriletet jeldol meg, az alabbi prioritdsi
sorrendben [1]:

e oktatas,
e tudomany m(ivelése és
e kutatds és fejlesztés keretében szolgaltatasok végzése, termékek elSallitasa.

Az Egyetem kildetésének szellemében, valamint a kari és tanszéki stratégia szem el6tt tartdsa mellett
az aldbbi célok elérését tartom fontosnak hosszu-, kozép- és rovidtavon.

A személyes vizidmban tovabbra is olyan Tanszéket képzelek el, ahol

e magas presztizs(, szinvonalas mérndkképzés folyik (a kiadott diploma magas presztizsi)

e aziparvallalatok visszajelzései alapjan kivald képzettség( hallgatok keriilnek ki

e akikerll6 hallgaték nemzetkozi szinten is megalljak a helyiket

e ismertséget és elismertséget, ugyanakkor megtiszteltetést jelent tanszéki oktatonak,
kutatonak lenni

e avégzls Ph.D. hallgaték versenyeznek a Tanszéken maraddsért

o széleskord a hazai és nemzetkozi kapcsolatrendszer (akadémiai szféra, kutatdintézetek,
iparvallalatok stb.)

e kimagasld az innovacids képesség, és

e megvaldsul az oktatasi és kutatdsi kivalosag

e a kutatdsi eredmények jelents szdmban piaci szempontbdl is hasznosulnak

A Tanszék tudomanyos teljesitményének egyik fontos indikatora a publikacids teljesitményiink, melyet
a tanszéki kollégak altal jegyzett tudomanyos kozlemények minésége (Q-szam), mennyisége és
elismertsége (fuggetlen hivatkozdsok szama) mutat.
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6. dbra - A tanszéki tudomdnyos kézlemények fiiggetlen hivatkozdsainak szama 2015-2021 k6zétt

A Tanszék él6 kapcsolatrendszere nemcsak meghatarozza, de egyben be is hatarolja a lehet6ségeket.
Mivel kdzvetlen hatassal bir a vizid szamos teruletére, ezért az elmult években kiemelten fontosnak
tartottam a Tanszék nemzetkdzi ismertségének és kapcsolati haléjanak bévitését. Az er6feszitések

P

eredményeként nemzetkozi kapcsolatrendszeriinket jelentGsen sikeriilt béviteni ezen idGszak alatt.

4 Oktatasi kivalosagra torekvés

Ha oktatdsi kivaldsagra toreksziink, akkor példaul az alabbi és ehhez hasonld kérdésekre kell tudnunk
megfelel6 valaszokat adni:

e  Miért hozzank (Egyetem, Kar, Tanszék) j6jjon tanulni egy fiatal mérnokhallgato?
e  Mivel tudunk mi tébbet nydjtani, mint mas hazai vagy akar kilfoldi egyetemek?

Py

A valaszok kozott a Tanszék egyediségének, unikalitasanak kérdése kdszon vissza. Meggy&z6désem,
hogy a felsGoktatds a XXI. szdzadban eltolédott a formalis oktatastdl a mentoralds irdnyaba. Nem
kizardlag azzal leszlink egyediek a hallgatéink szdmara, hogy milyen kivalé el6adasokat tartunk, hanem
azzal is, hogy iparbdl szarmazd, valédi m(iszaki problémakkal szembesiilnek nalunk és a megoldasi
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folyamat soran barmikor érdemben fordulhatnak hozzdnk tandcsért, segitségért, mert elérhetéek
vagyunk.

A képzési programjaink folyamatos fejlesztése, az iparral torténd szoros kapcsolat és kommunikacio,
hogy megértsiik milyen kompetenciakkal rendelkezé mérndkokre van sziikségiik, fontos feladatunk.

5 Szakmai kivaldsagra torekvés

Kutatasi tertileten tobbek kozott az alabbi kérdésre kell tudnunk vélaszolni:

e  Melyek lesznek 5-10 év mulva az autdipar f6 kérdései, melyre valaszokat, mdszaki
megoldasokat varnak?

Magyarorszag EU szinten jelenleg a kdzepes innovacids teljesitményl orszagok kozé sorolhaté. A
kutatdsi fokuszteriiletek kivalasztasa és az azokra koncentralt er6forrasok nagyobb esélyt teremtenek
a vilagszinvonalu kutatasi eredmények elérésére, mellyel aztan szoros 6sszefliggésben térvényszerlien
meg fognak jelenni a kapcsolddd ipari megbizasok is. Cél a szakmai kivaldsag elérése a fokusz kutatasi
teriileteken, hogy az Egyetem (és ezen bellil a Tanszék) képes legyen az innovacié forrasava valni, féleg
a magyar KKV-k egyittmikodési viszonylataban.

A hazai autdipari innovaciéban kiemelt szerepet tolt be a ZalaZONE egyediilallé tesztpdlya, melynek
tervezésében és megvaldsitasaban is aktivan kdzrem(kodott a Tanszék, jelentSs szerepet vdllalva a
kapcsolédd tudomanyos hattér megteremtésében. A ZalaZONE-egyittmiikodés az elkbvetkezendd
id6szakban is kiemelt szerepet fog betdlteni a kutatasi célkitlizések meghatarozasaban és az ipari
megbizdsok bévitésében.

6 Vallalkozasi tevékenység

Annak ellenére, hogy a fels6oktatdsi torvény kizardlag az oktatdst és a tudomanyos kutatdst nevesiti,
mint alaptevékenységet, a vallalkozasi tevékenység sziikségességét mar az Egyetem kildetés-
nyilatkozata is nevesiti. JelentGsége egyrészt a kiilsé forrasok bevonasaban, mdsrészt a piaci mikodés
megismerésében rejlik. Ha a Tanszék a vallalkozasi tevékenysége soran sikeres akar lenni, akkor az
aldbbi kérdésre kell tudnunk megfelel6 valaszokat adni:

e Miért éppen benniinket, az Egyetemet bizzon meg egy iparvéllalat a mUszaki problémajanak
megoldasaval?

Eurdpai unids Osszehasonlitdsban Magyarorszag els6sorban a kutatdhelyek és a vallalatok kozotti
kapcsolatok terén marad el az EU atlagtél. Ezért fontos kiilénésen, hogy a kordbbiakban
megfogalmazottakkal &6sszhangban a tanszéki K+F+l tevékenység az iparvallalatokkal
egyuttmikodésben torténjen. A Tanszék vallalkozasi tevékenységét vevGorientdlt, folyamatalapu és
rendszerszint( tevékenységgé szilkséges fejleszteni. A Tanszék fokuszterileteinek kivalasztasa és az
adott teriilet kompetencia bévilése az elmult években tett jelentSs lépés az ipari elismertséghez
vezet6 uton. Ehhez adhat irdnymutatast és jelent6s tamogatdst az MIT REAP program keretében
szerzett tapasztalat, az 6t érdekelt féllel megvaldsuld innovacids 6koszisztéma modell.

Mérfoldkének szamit, hogy a Tanszék nemrégiben tébbszor is pozitiv visszaigazolast kapott komoly
iparvallalattél arra vonatkozdan, hogy a kutatads-fejlesztési egylttm(ikodésiink keretében milyen
komoly egyetemi értékteremtés valdsult meg a vallalat szamara. Ez 6ridsi elismerése a Tanszéknek.
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7 Teljesitményértékelés és 6sztonzo rendszer

2015. évben megkezdddott, majd 2016-ban a tanszéken sikerrel keriilt bevezetésre egy 360°-0s mérési
alapokon kialakitott egyéni Teljesitmény ErtékelS Rendszer, azaz a , TER”. Ennek keretében évente
minden munkavallalé névtelenil kdzvetlen értékelést ad a tanszékvezetd és tanszékvezets-helyettes
el6z6 évi tevékenységérdl, a kollégak onalldan is értékelik sajat magukat, illetve vezeték is értékelik a
munkavallalok egyéni el6z6 évi teljesitményét.
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7. dbra — A TER oktato-kutatdi munkavdllalé egyéni teljesitményértékelds lapja

A teljesitményértékelésen felll a stratégia mentén éves kutatdcsoport szintl és egyéni szinti SMART
célok kitlizésére is sor keril. Azimmdron hat éve m(kodtetett rendszerbél trendszerl kdvetkeztetések
is levonhatdak, de van még tovabbi feladat a folyamat finomitasara és automatikus mdkodtetésére,
mint példaul a visszajelzések fontossdganak tudatositasa és alkalmazasanak erdsitése a csapatban. A
visszajelzésekbdl tud a munkavéllalé fejlédni, min kell valtoztatnia és tovabbi eredményeket
produkalni.

Tanszékvezet6ként tovabbra is célom az oktatdsi, kutatasi, vallalkozasi és palyazati tevékenységek
értékalapu megkozelitése. Ennek keretében megfogalmazasra kerilt, hogy adott tevékenységek
esetében mi minGsul értéknek a Tanszék szdmara (pl. OHV felmérésen elért j6 eredmény, a nemzetkozi
szinten elismert publikacié, nagy volumend iparvaéllalati megbizas stb.), melyek az un. ,balanced
scorecard” alapjat jelentik. A kialakitott értékrend egyfajta irdnymutatds és zsindrmérték kell, hogy
legyen mindenfajta tevékenység hasznossaganak elvi megitélésében Ugy, hogy amennyiben az
valamely érték irdnyaba mutat, akkor jo és csinaljuk, ha nem, akkor nem jé és ez esetben nem csinaljuk.
Ennek a tudatositasa és automatikus haszndlata teriiletén lehetne még fejlédnink.

Az oktatdi és kutatdi kivalésag novelése érdekében bevezettiik az egyéni teljesitményhez kotott
kiegészit6 bérezés rendszerét is, mely éves szinten kézvetlen visszajelzést ad kollégdinknak.
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8. Gbra — A TER visszajelzések kumuldlt értéke a Tanszék dltaldnos megitélésére vonatkozéan
(A 2019-es év felmérése a CoVid jarvany miatt 2020-ban elmaradt.)

8 Zarszo

Ezennel megpalydzom a Kozlekedésmérndki és Jarmimérnoki Kar Gépjarm(itechnoldgia Tanszék
tanszékvezetdi posztjat.

Eddigi tanszékvezet6i munkam soran specifikus tajékozottsagra és jartassagokra tettem szert, amit a
tovabbiakban is hasznositani tudnék ezen a munkaterileten. Bizom benne, hogy tanszékvezetGi
munkdmmal a mindségfejlesztést megcélozva értéket tudok hozzdadni a Kar tevékenységéhez.
Kiemelten fontosnak tartom az oktatds, a kutatds és vallalkozasi tevékenység harmas megfelel6
aranydnak megtaldldsat. E tevékenységgel 0©sszhangban fogalmaztam meg egyéni szakmai
elémenetelem perspektivdit is, amelyekben kell6 motivaltsaggal rendelkezem. Elkotelezett vagyok a
m(iszaki fels6oktatas, a Budapesti Mdszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetem, ezen belll a
Kozlekedésmérnoki és Jarm(imérnoki Kar stratégiai célkitlizései és hagyomanyai irdnt, ezért tisztelettel
kérem pdlyazatom elfogaddsat!

Mellékletek

1 sz. melléklet: Szakmai 6néletrajz

2 sz. melléklet: Publikacids lista
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1. Next Generation X-in-the-Loop Validation Methodology for Automated Vehicle
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7. A survey of new orientations in the field of vehicular cybersecurity, applying
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8. Evaluation of Non-Classical Decision-Making Methods in Self Driving Cars:
Pedestrian Detection Testing on Cluster of Images with Different Luminance
Conditions
2021, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk) Q3
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2019, 2 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk)

28. Classification of Traffic Signal System Anomalies for Environment Tests of
Autonomous Vehicles
2018, 2 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyodiratcikk)

29. Horizontal traffic signs anomalies and their classification
2018, 2 szerzo, Folyoiratcikk/Konferenciakdzlemény (Folydiratcikk)

30. Comparison of data required for accident reconstruction based on crash test
2018, 2 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)
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37. Nvyomasos aluminiumontvények mikroporozitdsdnak dsszehasonlitd radiografiai

vizsgalata
1999, 2 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk)

38. Porozitas kialakulasanak vizsgalata és roncsolasmentes detektalasanak lehetoségei

nyomasos aluminiumdntvényekben
1998, 2 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

39. Motorway Measurement Campaign to Support R&D Activities in the Field of
Automated Driving Technologies
2021, 26 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk) Q2

40. System Architecture for Scenario-In-The-Loop Automotive Testing
2021, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

41.  Overtaking maneuver scenario building for autonomous vehicles with PreScan
software
2020, 3 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

42. EASILY DEPLOYED STICKERS COULD DISRUPT TRAFFIC SIGN
RECOGNITION
2019, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyodiratcikk)

43.  Forensics Aware Lossless Compression of CAN Traffic Logs
2017, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Osszefoglalé cikk (Folyoiratcikk)

44. Liability in Autonomous Vehicle Accidents
2017, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

45.  Intelligent Driving System effectiveness testing in Highly Automated Vehicles
2020, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

46. The Significance and Effect of the Traffic System Signaling to the Environment,
Present and Future Traffic
2019, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

47.  Test scenario for road sign recognition systems with special attention on traffic
sign anomalies

2019, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

48. MODEL BUILDING AND VALIDATION FOR CAR DRIFTING
2019, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Konferenciakdzlemény (Folyoiratcikk)

49.  Refueling strategies of autonomous hybrid vehicles
2019, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Konferenciakozlemény (Folyoiratcikk)

Szalay Zsolt Tanszékvezetdi palyazat 2022.11.25. 22. oldal


https://m2.mtmt.hu/api/publication/2691738
https://m2.mtmt.hu/api/publication/2691738
https://m2.mtmt.hu/api/publication/2691735
https://m2.mtmt.hu/api/publication/2691735
https://m2.mtmt.hu/api/publication/31932047
https://m2.mtmt.hu/api/publication/31932047
https://m2.mtmt.hu/api/publication/31999128
https://m2.mtmt.hu/api/publication/31656740
https://m2.mtmt.hu/api/publication/31656740
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30707749
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30707749
https://m2.mtmt.hu/api/publication/3313369
https://m2.mtmt.hu/api/publication/3313367
https://m2.mtmt.hu/api/publication/31777681
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30644163
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30644163
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30973589
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30973589
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30944227
https://m2.mtmt.hu/api/publication/30696833

50.

51.

52.

53.

54,

55.

56.

S7.

58.

59.

60.

61.

62.

Vehicular CAN Traffic Based Microtracking for Accident Reconstruction
2018, 4 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

Traffic sign anomalies and their effects to the highly automated and autonomous
vehicles
2018, 2 szerzo, Konyvrészlet/Konferenciakézlemény (Konyvrészlet)

Liability, responsibility in autonomous vehicles — emerging issues, potential
solutions
2018, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

A new approach for the testing and validation of connected and automated vehicles
2017, 2 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Autonomous vehicle platform for demonstration purposes
2017, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Extension of telemetry system
2017, 2 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Development of a Vehicle Simulator Based on a Real Car for Research and
Education Purposes
2013, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyodiratcikk)

CAN busz diagnosztika és hibaelharitas
2013, 1 szerz6, Konyvrészlet/Konyvfejezet (Konyvrészlet)

Fault Injection - A Simulation Based Safety Analysis Method for VVehicle Control
System Development
2011, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Simulation Based Safety Analysis Method for an Autonomous Vehicle Control

System
2011, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

Complex Fleet Management System Requirements for fuel Transportation
2010, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Practical Experiences of an On-Board Technical Inspection Support System for
Commercial Vehicles
2010, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

Flottamenedzsment rendszerek miszaki megoldasai
2005, 1 szerzd, Egyéb konferenciakdzlemény/Konferenciakdozlemény (Egyéb

konferenciakdzlemény)
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63.

64.

65.

66.

67.

68.

69.

70.

71.

72.

73.

74.

Investigation of Microporosity in Die-cast AlSi12(Cu) Alloys by Neutron- and X-
ray Radiography
1999, 2 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Kozuati infrastruktura konfliktus-helyzete a magasan automatizalt jarmavekkel
2021, 3 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk)

Road Accident Reconstruction Using On-board Data, Especially Focusing on the
Applicability in Case of Autonomous Vehicles
2021, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk)

Az dnvezetd autdzas kihivasai és biztonsagi kérdései a digitalis allamban
2020, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyodiratcikk)

Impacts of Autonomous Cars from a Traffic Engineering Perspective
2016, 3 szerzd, Folyoiratcikk/Osszefoglalé cikk (Folyoiratcikk)

Real-time optimal motion planning for automated road vehicles
2020, 5 szerzd, Folyoiratcikk/Konferenciakdzlemény (Folydiratcikk)

Vehicle-In-The-Loop (VIL) and Scenario-In-The-Loop (SCIL) Automotive
Simulation Concepts from the Perspectives of Traffic Simulation and Traffic
Control

2019, 5 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

RECAR: Hungarian Research Centre for Autonomous Road Vehicles is on the

Way
2017, 5 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

Novel approaches to evaluate the ability of vehicles for secured transportation
2021, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

Rerepresenting Autonomated Vehicles in a Macroscopic Transportation Model
2020, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyodiratcikk)

Technical specification methodology for an automotive proving ground dedicated
to connected and automated vehicles
2017, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

Oktatasi és kutatasi célra egyarant alkalmas kozati jarmiiszimulator fejlesztése a

Miegyetemen
2012, 4 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk)
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75.

76.

77.

78.

79.

80.

81.

82.

83.

84.

85.

86.

87.

Distance estimation using mono camera at different altitudes and pitch angles
2021, 3 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

Evaluation of Intelligent Transportation System in Security Consideration
2020, 3 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Analysis of traffic accident black spots: an application of spatial clustering
segmentation method
2019, 3 szerzo, Konyvrészlet/Szaktanulmany (Konyvrészlet)

Network vulnerability of road infrastructure
2019, 3 szerz6, Konyvrészlet/Szaktanulmany (Konyvrészlet)

An accident of a self-driving test vehicle: Human reaction versus self-driving
system - The importance of V2p communication
2019, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

A Multi-layer Autonomous Vehicle and Simulation Validation Ecosystem AXis:
ZalaZONE

2019, 3 szerz6, Konyvrészlet/Konyvfejezet (Konyvrészlet)

Efficient lossless compression of CAN traffic logs
2017, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Towards efficient compression of CAN traffic logs
2017, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

Supporting autonomous vehicles by creating HD maps
2017, 6 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyodiratcikk)

Autonomous Vehicles - novel types and causes of traffic accident, responsibility
2017, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Applicability of real deceleration measurement results for vehicle brake
performance evaluation, based on comparison of different methods
2002, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

Evaluation of porosity in Al-Si alloy die castings — comparison of different NDT
methods
2002, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

System of Systems Safety Analysis and Evaluation in ZalaZONE
2021, 5 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)
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88.  Evaluation of Highway-pilot Function Based on FMEA Safety Analysis
2020, 5 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

89. Development of a Test Track for Driverless Cars: VVehicle Design, Track
Configuration, and Liability Considerations
2018, 5 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

90. Real-life V2X Measurement Results for 5G NSA Performance on a High-speed

Motorway
2021, 4 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

91. Practical 5G KPI Measurement Results on a Non-Standalone Architecture
2020, 4 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakézlemény (Konyvrészlet)

92.  Detection of Injection Attacks in Compressed CAN Traffic Logs
2019, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

93. Szimulacids kornyezet elOnyei és hatranyai kiilonos tekintettel a kozlekedési

jelzések felismerésére
2019, 2 szerzd, Egyéb konferenciakdzlemény/Konferenciakdzlemény (Egyéb

konferenciak6zlemény)

94. Kornyezetérzékelok tesztelésének jelentdsége magasan automatizalt és autondom

jarmivek szdmara

2019, 2 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

95. Extracting Vehicle Sensor Signals from CAN Logs for Driver Re-identification
2019, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

96. Towards Verifiable Specifications for Neural Networks in Autonomous Driving
2019, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

97. Modelling Urban Autonomous Transport System in Budapest
2018, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

98. Zalaegerszegi tesztpalyahoz kapcsolodo kutatas-fejlesztési tertiletek
2017, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

99. 2D lidar-based localization for highly automated parking in previously mapped
environment
2017, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakézlemény (Konyvrészlet)

100. Uzleti intelligencia rendszerek fejlesztése a hatékony flottamenedzsment

szolgélatdban
2011, 2 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)
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101. Tuzelbanyag fogyasztasi rendszer kidolgozasa CAN busz nélkiili jarmtvekre
2010, 2 szerzo, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

102. Varosi flottdk energiahatékonysagi szempontbdl torténd iranyitasa
2010, 2 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

103. Towards Reliable Multisensory Perception and Its Automotive Applications
2020, 6 szerzo, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folyoiratcikk)

104. LVDS jelek zavarmentes tovabbitasi lehet6ségére alkalmas megoldas kifejlesztése,
fixtarakban 1 M felett
2016, 6 szerzd, Folyoiratcikk/Szakcikk (Folydiratcikk)

105. Implementation and experimental evaluation of a MIMO drifting controller on a
test vehicle
2020, 5 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

106. Proving Ground Test of a DDPG-based Vehicle Trajectory Planner
2020, 5 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

107. MIMO controller design for stabilizing vehicle drifting
2019, 5 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

108. Proving Ground Test Scenarios in Mixed Virtual and Real Environment for Highly
Automated Driving
2019, 5 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

109. Proof of concept for Scenario-in-the-Loop (Scil) testing for autonomous vehicle
technology

2019, 5 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

110. Path tracking controller for automated driving
2017, 5 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

111. Megerdsitéses tanulas és MCTS alkalmazasa trajektoriakovetésben

2019, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

112. Safety & Security in the Context of Autonomous Driving
2019, 6 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

113. A palya értékelése
2019, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

114.  Creating HD map for autonomous vehicles - a pilot study
2017, 6 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)
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115. Tiuzelbanyag-fogyasztas normazasa lizem kézbeni mérések alapjan
2012, 3 szerzo, Konyvrészlet/Konferenciakézlemény (Konyvrészlet)

116. ECO Driving életveszélyben - mentdautok tiizelbanyag fogyasztasa

2012, 3 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

117. Erintkezésmentes jelolvasd CAN adatbusz halézatokhoz
2012, 3 szerzo, Konyvrészlet/Konferenciakézlemény (Konyvrészlet)

118. Flottamenedzsment rendszerek nagyvarosi kornyezetben

2010, 3 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

119. ICT IN ROAD VEHICLES — The VehiclelCT Platform
2015, 7 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

120. ICT in road vehicles — Reliable vehicle sensor information from OBD versus
CAN

2015, 7 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

121. Autondém jarmuivek és kapcsoldodd kibertamadasok makroszkopikus modellezési

lehetdségei
2019, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

122. A Magyar Kozut flottamenedzsment rendszerének kozbeszerzési modszertana
2012, 4 szerz6, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

123. CEP adapter fejlesztése nagyvallalati rendszerintegraciohoz
2011, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

124, Jarmiiszimulator egység fejlesztése a BME kutatdegyetemi palyazat keretében
2011, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

125. Modell Alapu Szimuléacids Hibainjektalasi Modszer Alkalmazdsa Autonom

Jarmiiirdnyitdsi Rendszerek Fejlesztésénél
2010, 4 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakdzlemény (Konyvrészlet)

126. A review on current eCall systems for autonomous car accident detection
2017, 9 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)

127. Mérérendszer épitése és eredményeinek feldolgozasa a BME jarmiszimulator

egység mechanikai modelljének fejlesztéséhez
2012, 5 szerzd, Konyvrészlet/Konferenciakozlemény (Konyvrészlet)
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128. Modelling the ZalaZONE Proving Ground: a benchmark of State-of-the-art
Automotive Simulators PreScan, IPG CarMaker, and VTD Vires
2021, 16 szerzd, Folyoiratcikk

129. Advances in Automated Driving Systems
2022, 4 szerz0, Konyv

130. Advances in Automated Driving Systems
2022, 4 szerz0, Folyoiratcikk

131. METHOD AND SYSTEM FOR AN AUTONOMOUS MOTION CONTROL OF
A VEHICLE
2020, 2 szerz6, Oltalmi formak/Magyar szabadalom

132. The Scenario-in-the-Loop (ScilL) automotive simulation concept and its realisation
principles for traffic control
2019, 4 szerzd, Egyéb konferenciakdzlemény/Konferenciakdzlemény

Szalay Zsolt Tanszékvezetdi palyazat 2022.11.25. 29. oldal
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Nyilatkozatok

Alulirott Dr. Szalay Zsolt nyilatkozom, hogy

- hozzéjérulok, hogy pélyazati anyagomat, személyes adataimat a vonatkozé jogszabalyok és az
Egyetem szabdlyzatai szerint erre jogosult testiiletek megismerhetik, ill. hozzéjarulok a
palyazati anyagomban foglalt személyes adataim a palyazati eljarassal 6sszefliggésben
sziikséges kezeléséhez,

- hozzdjarulok, hogy palyazati anyagomat, személyes adataimat — az egyetemi intranet Gtjan —
a Kar polgdrai harmadik személyként megismerhetik,

- nem all fenn &sszeférhetetlenségi ok, illetve a palyazat elnyerése esetén azokat
megsz(intetem,

- apalyazat elnyerése esetén a vezetSi megbizassal jaré vagyonnyilatkozat-tételi
kételezettségének —a megbizds kiadasa el6tt — eleget teszek,

- hozzajarulok, hogy a pélyézatot kiird, vagy annak megbizottja(i) személyesen
meghallgasson(anak).

Budapest 2022. november 25. o \

Dr. Szalay Zsolt
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No 1201-PhD
Nos Rector Magnificus

Universitas Scientiarum Technicarum

Oeconomicarumque Budapestinensis
et
Consilium Doctorum Facultatis Scientiarum Machinalium
lecturis salutem!

Fidemn facimus indubiam vigore praesentium et attestamur, quod cum

rsol Szalay

0 civitate Zalaegerszeg natus se in
doctrina scientiarum technicarum, discipling scientiarum machinalium eruditionem
et scientiam adeo excellenter consec eandemngue etiam doctrinam tot novis
et tantis auxisse, ut eidem studia doctyi tu suo navare posset, sicut cum Regni
leges tum Universitatis :Estme St uirunt, haud dubie comprobasset,
eundem itaque dominum but pgitima potestate hodie ad gradum
doctoratus promovimus et tes et concedentes ei ius titulo

losophiae

die duodevicesima mensis

sive perscripto sive contracto utendi.
In quorum ﬁdém et testimonium fhoc diploma universitatis sigillo munitum et
consuetis subscriptionibus roboratum eidem dandum curavimus.

Datum Budapestini die quinta mensis Tunii anno bis millesimo secundo.

[

/Prof.Dr. Antonius Penninger//Prof.Dr. Caro

Decanus raeses ‘Doctorum Const[u ](ector

0666

Szdm: 1201-PhD

Mi, a Rektor
Budapesti MiiszaKi és Gazdasdgtudomdnyi Egyetem

GepészmemoKi Kar DoKtori Tandcsa
Koszontjiik az olvasot, és ezennel hitelt érdemlen tudatjuk, hogy

aki Zalaegerszeq virosban, 1970. égbg berHor
a Mﬂszaé tudo{ndnyo{twﬁ)many glﬂ{g—‘f’[}][{qg ] manyo{tmﬂ)manyag magas
szinvonalil ismereteét, annak ij eredményekke
KutatomunKdra alkglmassagit —a|—orveé aﬁa@o@an ¢és az Egyetem
Szabalyzatdban meghatdrozott o stsiet Kibdroan bizonyitotta, a torvény
erejével rank ruhizott hatalomndl

cim (vagy a "Dr." rovidités) hasznilatira feljogositottuk,

Ennek hiteléil ezt a doktori oflevelet Egyetemink, pecsetjével és sajitKezil
aldirdsunkal megerdsitettiik, és részére Kiszolgaltattuk,,

Kelt Budapesten, a 2002. évben, jinius honap 5. napjdn.

DuPol~

/Dr. Molndr Kroly /Dr. Detrekgi Akos/
a Q)o@on Tandcs Eﬁw{e ReKtor
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Igazoljuk, hogy ..... S ZAL/’A\‘,ZSOL'( ........... , aki
........... (kﬁ?ﬂQ....4§?..f{g...... szliletett, ..J{iﬁf?.. év
........ Cl@....... hoé .?%?(....nap]an ...F?ﬁ%fﬁ&(Q/.A......nyelv1
szigorlatot tett ....¢ .. eredménnyel, ami az MKM

1990/11./X.4. rendelete alapjan szakmai anyaggal bdvitett dllami

nyelvvizsgaval egyenértékd.

Fok: Szakmai kozép/felss

Budapest, AT e L. g?@:...hé.zhxnap
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