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1./tavasz 2/6sz 3./tavasz 4./6sz

1|Korszer(i anyagok és technologiak Numerikus modszerek Jarm{ipari projektiranyitas KOKKM®617| |t gyartas (CAM) alapi k
2|KOGGM601 KOVRM121 2 0 0 f 2 K KUKG|KOGGM618 szakmai torzsanyag
3 Jarmdipari kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614 gazdasagi-human
4 2 0 1 f 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 K  GJT 2 0 1 f 4 K  GJT szabadon vélaszthatd
5 3 1 0 f B K GJT |Rendszertechnika és rendszeranalizis Kot. val. GH (MSc) M ésmi Aamitoge specializacio
6|Iranyitaselmélet KOVRM129 2 0 0 f 2 KV GTK |[KOKAM604 6nallé projektmunka
7|KOKAM 142 Kot. val. GH (MSc) dudlis partner cégnél
8| 2 1 0 v 3 K KIT| 2 1 0 f 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 KV GTK| 2 0 2 f 4 K KIT
9

Szamitégéppel timogatott tervezés (CAD) El niku d: k Biztonsag és megbizhatosag a jarmiparban

10|KOJSM605 KOKAM103

"

121 2 0 2 \ 4 K JSZT| 2 1 0 f 4 K KIT

13|Programozas C- és Matlab nyelven Szerkezetanalizs

14|KOKAMB03 KOJSM609

15

16 1 0 2 f 4 K KIT[1 o 2 v 4 K JszT

17|44 ag és di i KOVRM602|Jarmiiipari gyartasi folyamatok min.b. KOGGM611

18] 2 0 0 f 2 K VRHT| 2 0 0 f 2 K GJT

19|Szabval H6- és dramléastani szamitasok :

200 2 0 0 f 2 SZV KOVRM606

21|Jarmdipari kdrmyezetérzékelés

22|KOKAM656 2 0 2 v 4 K VRHT[KO!

2| Diszkrét iranyitasok tervezése :

241 2 0 2 v 4 SP KJIT |KOKAM658

25Jarmiivek automatizalasi rendszerei 5

26|KOGGM659 2 0 2 v 4 SP KIIT |

27 Vezetéstamogatd rendszerek :

28] 2 0 2 v 4 SP  GJT |KOGGM®657

29 g

30 2 0 2 v 4 SP  GJT

31

32

1./6sz 2./tavasz 3.J6sz 4./tavasz

1|Rendszertechnika és rendszeranalizis Iranyitaselmélet Mechatronika és mikroszamitogépek Jarm(ipari kutatas és fejlesziés folyam. KOGGM614
2|KOVRM129 KOKAM 142 KOKAM604 2 0 0 f 2 K GJT
3 2 1 0 v 3 K KIT Biztonsag és megbizhatosag a jarmiiparban
4 2 1 0 f 4 K VRHT|Korszerii anyagok és technolégiak 2 0 2 f 4 K KIIT |KOKAM660
5|Numerikus modszerek KOGGM601 Kot. val. GH (MSc) 2 0 0 f 3 SP  KIIT
6[KOVRM121 2 0 0 f 2 KV GTK [Jammiiatitoms
7 Kot. val. GH (MSc)
8l 2 0 1 f 4 K VRHT| 3 1 0 f 5 K GIT| 2 0

9|Ho- és aramlastani szamitasok
KOVRM606

KOJSM605

Szamitogéppel tamogatott tervezés (CAD)

Szamitogéppel tamogatott gyartas (CAM)

12| 2 0 2 v 4 K VRHT| 2 0 2 v 4 K JSZT |[KOGGM618

13|Elektronika-elektronikus mérérendszerek Programozas C- és Matlab nyelven

14|KOKAM103 KOKAM603 2 0 1 f 4 K GJT
15 Diszkrét iranyitasok tervezése

16| 2 1 0 f 4 K KIT| 1 0 2 f 4 K KIT |KOKAM658

17|Szerkezetanalizis Jarmiiiizem, megbizhatosag és diagnoszika KOVRM602

18|KOJSM609 2 0 0 f 2 K VRHT| 2 0 2 v 4 SP KT
19 Jarmiipari projektiranyitas KOKKM617] Vezetéstamogato rendszerek

200 1 0 2 v 4 K JSZT| 2 0 0 f 2 K KUKG|KOGGM®657

21|Jarmiipari gyértasi folyamatok min.b. KOGGM®611 |Jarmiipari kdrnyezetérzékelés

22| 2 0 0 f 2 K GJT |KOKAM656

23|Két. val. GH (MSc)

241 2 0 0 f 2 KV GTK| 2 0 2 v 4 SP  KIIT

25[Szabval Jarmiivek automatizalasi rendszerei

KOGGM659

i
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1.tavasz 3.tavasz 4./6sz
1|Korszer(i anyagok és technoldgiak Numerikus modszerek Jarmliipari projektiranyitas KOKKM®617|Szamitogéppel tamogatott gyartas (CAM) alapismeretek
2|KOGGM601 KOVRM121 2 0 0 f 2 K KUKG|KOGGM618 szakmai torzsanyag
3 Jarmiiipari kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614 gazdasagi-human
4 2 0 1 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 K GIT| 2 0 1 f 4 K GJT szabadon vélaszthatd
51 3 1 0 f 5 K GJT |Rendszertechnika és rendszeranalizis Két. val. GH (MSc) M. onika és mikre itogépek specializacio
6| Iranyitaselmélet KOVRM129 2 0 0 f 2 KV GTK |[KOKAM604 6nallo projektmunka
7|KOKAM 142 Kot. val. GH (MSc) dudlis partner cégnél
8l 2 1 0 \ 3 K KIT| 2 1 0 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 KV GTK
9|Szamitogéppel tamogatott tervezés (CAD) Elektronika-elektronikus mérérendszerek Jarm(iinformatika
10[K0OJSMB05 KOKAM103 KOVIM437
11
12| 2 0 2 v 4 K JszT| 2 1 o0 4 K KT
13|Programozas C- és Matlab nyelven Szerkezetanalizs 2 0 2 f 5 SP
14|KOKAMG03 KOJSM609 Jarmisamulacio és optimalas
15 KOVRM638
16| 1 0 2 f 4 K KIT| 1 0 2 4 K JSZT
I e - = TR
18] 2 0 0 f 2 K VRHT| 2 0 0 2 K GJT
19 H6- és dramlastani szamitasok
20) OVRM606
21|Jarm{ méréstechnika és jelanalizs
22|KOKAMB35 2 0 2 4 K VRHT[K
23] Jarm(irendszerdinamika és kontroll
24 KOVRM636
KIT
2 1 8 SP VRHT
1./6sz 2 Jtavasz 3./6sz 4./tavasz
1|Rendszertechnika és rendszeranalizis Iranyitaselmélet Mechatronika és mikroszamitogépek Jarmdipari kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614
2|KOVRM129 KOKAM142 KOKAM604 2 0 0 f 2 K GJT
3 2 0 v 3 K KT Jarm(iinformatika
4 2 1 0 f 4 K VRHT|Korszerii anyagok és technologiak 2 0 2 f 4 K KIT |[KOVIM437
5|Numerikus médszerek KOGGM601 Kot. val. GH (MSc)
6|KOVRM121 2 0 0 f 2 KV GTK
7 Kot. val. GH (MSc) 2 0 2 f 5 SP  VRHT
8| 2 0 1 f 4 K VRHT| 3 0 f 5 K GIT| 2 0 0 f 2 KV GTK |Jarmlszmulacio és optimalas
9|H6- és dramlastani szamitasok Szamitdgéppel tamogatott tervezés (CAD) E #|KOVRM638
10|KOVRM606 KOJSM605 3 :
11 Szamitogéppel tamogatott gyartas (CAM)
12| 2 0 2 v 4 K VRHT| 2 2 v 4 K JSZT |KOGGM618
13|Elektronika-elektronikus mérorendszerek Programozas C- és Matlab nyelven
14{KOKAM103 KOKAM603 2 0 1 f 4 K GJT
15 Jarmiirendszerdinamika és kontroll
16| 2 1 0 f 4 K KIT| 1 2 f 4 K KJIT |KOVRM636
17|Szerkezetanalizis Jarmiitizem, megbizhatosag és diagnosztika KOVRM602|
18|KOJSM609 2 0 f 2 K VRHT
19| Jarm(iipari projektiranyitas KOKKM617|
201 1 0 2 v 4 K JSZT| 2 0 f 2 K KUKG
21|Jarmiipari gyartasi folyamatok min.b. KOGGM®611 |Jarmi méréstechnika és jelanalizs KJIT
22| 2 0 0 f 2 K GJT |KOKAM635
23|Két. val. GH (MSc)
241 2 0 0 f 2 KV GTK
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1./tavasz 265z 3./tavasz 4./6sz
1|Korszer(i anyagok és technolégiak Numerikus médszerek ipari projekti KOKKM617 i | gyartas (CAM) alapismeretek
2|KOGGM601 KOVRM121 2 0 0 f 2 K  KUKG|KOGGM618 szakmai torzsanyag
3 i kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614 gazdaségi-huméan
4 2 0 1 f 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 K GJIT| 2 0 1 f 4 K GJT szabadon vélaszthato
5 3 1 0 f § K GJT |R hnika és iz Kot. val. GH (MSc) ika és mil amitogé specializacio
6|Iranyitaselmélet KOVRM129 2 0 0 f 2 KV GTK |KOKAM604 6nallé projektmunka
7|KOKAM 142 Kot. val. GH (MSc) ] dualis partner cégnél
8l 2 1 0 v 3 K KIT| 2 1 0 f 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 KV  GTK| 2 0 2 f 4 K KIT
o[ szamitogéppel timogatott tervezés (CAD) Elektronil ikus mérd [Repdl i do Helel 4
10|{koJsM605 KOKAM103 ko 2 0 0 f 2 sw
11 | Kot. val. GH (MSc)
12| 2 0 2 v 4 K JSZT| 2 1 0 f 4 K KIT I 3 2 0

13|Programozas C- és Matlab nyelven Szerkezetanalizis
14|KOKAMG03 KOJSM609

16) 1 0 2 f 4 K KIT| 1 0
17|Jarmiiizem, megbizhatoség és diagnosztika KOVRM602|Jarmiipari gyértési folyamatok min.b.
18] 2 0 0 f 2 K VRHT| 2 0 0 f 2

19|Szabval H6- és aramlastani szamtasok
20 2 0 0 f 2 SzV KOVRM606
21|Fejlett repilé élet és replilégép
22|KOVRM639
2l 1 0 2 v 3 SP RHT|i®
24|Repiilégép rendszerek és avionika !
25|KOVRM640 § i
26| Replilégépek tervezési Iépései és gyartasa
27| KOVRM642
28 1 2 2 v 5 SP  VRHT
29
30 4 0 2 v 5
31
32
1./6sz 2.tavasz 3./6sz 4 Jtavasz
1|Rendszertechnika és rendszeranalizs Iranyitaselmélet Mechatronika és mikroszamitdgépek Jarm(ipari kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614
2|KOVRM129 KOKAM142 KOKAM604 2 0 0 f 2 K GJT
3 2 1 0 v 3 K KIT T 2
4 2 1 0 f 4 K VRHT [Korszer(i anyagok és technologiak 2 0 2 f 4 K KIT
5|Numerikus modszerek KOGGM®601 Kot. val. GH (MSc)
6]|KOVRM 121 2 0 0 f 2 KV GTK
7 Kot. val. GH (MSc)
8l 2 0 1 f 4 K VRHT| 3 1 0 f 5 K GJT| 2 0 0 f 2 KV GTK
9|Ho- és dramlastani szamitasok Szamitogéppel timogatott tervezés (CAD) Szabval
10|[KOVRM606 KOJSM605 2 0 0 f 2 SV
11 Szamitogéppel tamogatott gyartas (CAM)
12| 2 0 2 v 4 K VRHT| 2 0 2 v 4 K JSZT |[KOGGM618
13|Elektronika-elektronikus mérérendszerek Programozas C- és Matlab nyelven
14|KOKAM 103 KOKAM603
15
16 2 1 0 f 4 K KIT| 1 0 2 f 4 K KT |i
17|Szerkezetanalizis Jarmiizem, megbizhatosag és diagnosztka KOVRM602}:
18|KOJSMB09 2 0 0 f 2 K VRHT |Repiilogépek tervezési Iépései és gyartasa
19 Jarm(ipari projektiranyitas KOKKM617|KOVRM642
200 1 0 2 v 4 K JSZT| 2 0 0 f 2 K KUKG
21|Jarmiipari gyartasi folyamatok min.b. KOGGM611 |Fejlett repiiléselmélet és repiildgép szerkezetek
22| 2 0 0 f 2 K GJT |KOVRM639

23|Kot. val. GH (MSc) 1 0 2 v & SP VRHT [
241 2 0 0 f 2 KV GTK |Repilégép rendszerek és avionika
25|Szabval KOVRM640
26| 2 0 0 f 2 SV
27|Szabval

28] 2 0 0 f 2 SV
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1.tavasz 2/6sz 3./tavasz 4./6sz

1|Korszerii anyagok és technologiak Numerikus modszerek Jarmdiipari projektiranyitas KOKKM617|Szamitogéppel tamogatott gyartas (CAM) alapismeretek
2|[KOGGM601 KOVRM121 2 0 0 f 2 K KUKG[KOGGM618 szakmai tdrzsanyag
3 Jarmiiipari kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614 gazdasagi-human

4 2 0 1 f 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 K GJT| 2 0 1 f 4 K  GJT szabadon vélaszthatd
5| 3 1 0 f 5 K GJT |Rendszertechnika és rendszeranalizis Két. val. GH (MSc) M. onika és mikre itogépek specializacio

6| Iranyitaselmélet KOVRM129 2 0 0 f 2 KV GTK |[KOKAM604 6nallo projektmunka
7|KOKAM 142 Kot. val. GH (MSc) dualis partner cégnél
8 2 1 0 v 3 K KIT[ 2 1 0 f 4 K VRHT| 2 0 0 f 2 KV GTK

9|Szamitdgéppel tamogatott tervezés (CAD) Elektronika-elektronikus mérérendszerek Motortervezés 1.
10]KOJSMB05 KOKAM103 KOGGM671

vél. GH (MSc)
12| 2 0 2 v 4 K JSZT| 2 1 0 f 4 K KIT 2 0 0
13|Programozas C- és Matlab nyelven Szerkezetanalids 2 0 2 f 5 SP GJT [Biploi 6

14|KOKAM603 KOJSM609 GépjarmU-mechatronikai rendszerek tervezése
15 KOGGM622

16| 1 0 2 f 4 K KIT| 1 0 2 v 4 K JSZT

17 i és di i KOVRM602|Jarmiiipari gyartasi folyamatok min.b. KOGGM611

18] 2 0 0 f 2 K VRHT| 2 0 0 f 2 K GJT
H6- és dramléastani szamitasok
KOVRM606

21|Futémii-tervezés
22|KOGJM613 2 0 2 v 4 K VRHT

Motortervezés |.
KOGGM670

1./6sz 2.tavasz 3./6sz 4.ftavasz
1|Rendszertechnika és rendszeranalizs Irényitaselmélet Mechatronika és mikroszamitdgépek Jarmlipari kutatas és fejlesztés folyam. KOGGM614
2|KOVRM129 KOKAM 142 KOKAM604 2 0 0 f 2 K GJT
3 2 1 0 \ 3 K KIT Motortervezés Il.
4 2 1 0 f 4 K VRHT[Korszer(i anyagok és technologiak 2 0 2 f 4 K KT |[KOGGM671
5|Numerikus modszerek KOGGM601 Kot. val. GH (MSc)
6|KOVRM121 2 0 0 f 2 KV GTK
7 Kot. val. GH (MSc) 2 0 2 f 5 SP GJT
8l 2 0 1 f 4 K VRHT| 3 1 0 f 5 K GIT| 2 0 0 f 2 KV GTK |Gépjarmii-mechatronikai rendszerek tervezése
9|Ho- és aramlastani szamitasok Szamitogéppel tamogatott tervezés (CAD) : = KOGGM®622
10|[KOVRM606 KOJSM605 : o
11 Szamitégéppel tamogatott gyartas
12| 2 0 2 v 4 K VRHT| 2 0 2 v 4 K  JSZT |KOGGM618 2 0 2 f 5 SP  GJT
13|Elektronika-elektronikus mérérendszerek Programozas C- és Matlab nyelven
14|KOKAM103 KOKAM603 2 0 1 f 4 K GJT
15 Motortervezés |.
16 2 1 0 f 4 K KIT| 1 0 2 f 4 K KIT |KOGGM670
17|Szerkezetanalizis Jarmiiizem, megbizhatosag és diagnosztika
18|KOJSM609 2 0 0 f 2 2o
19 Jarmdipari projektiranyitas KOKKM617|Eréatvitel tervezése
201 1 0 2 v 4 K JSzZT| 2 0 0 f 2 K KUKG M612
21|Jarmiipari gyartsi folyamatok min.b. KOGGM®611 |Futdmii-tervezés
22| 2 0 0 f 2 K GJT |[KOGJM613

23[Ket. vél. GH (MSc)
0 0

KV GTK
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