
Tárgykód Tárgynév kr ea gy l Tárgykód Tárgynév kr ea gy l Ekvivalencia
BMEKOVRM121 Numerical methods f 4 2 0 1 BMEKOKJMSA2001-00 Engineering mathematics f 5 1 0 1 elismertethető
BMEKOGGM707 Automated driving systems v 5 2 0 2 BMEKOGJMSA1A01-00 Automated driving systems v 5 2 0 1 elismertethető
BMEKOKAM708 Automotive environment sensors v 5 2 0 2 BMEKOKJMSA3002-00 Automotive environment sensors f 5 2 0 2 elismertethető
BMEKOGGM709 Automotive network and communication systems f 4 2 0 2 BMEKOGJMSA1A02-00 Automotive network and communication systems f 5 2 0 1 elismertethető
BMEKOGGM711 Automotive R&D processes and quality systems f 4 3 0 0 BMEKOGJMSA4001-00 Automotive R&D processes and quality systems f 4 3 0 0 elismertethető
BMEVIIIMA07 Computer Vision Systems v 4 2 1 0 BMEVIIIMA19 Computer vision systems v 5 2 1 0 elismertethető
BMEKOKAM701 Control theory and system dynamics v 4 2 0 2 BMEKOKJMSA1002-00 Control theory and system dynamics v 5 2 0 2 elismertethető
BMEVIAUMA07 High performance microcontrollers and interfaces v 4 2 1 0 BMEVIAUMSXA018-00 High-performance embedded computing v 5 2 1 0 elismertethető
BMETE47M000 Human factors in traffic environment f 2 2 0 0 BMETEKTMsKETKK-00 Human factors in traffic environment f 3 2 0 0 elismertethető
BMEKOGGM710 Automated vehicle design project v 6 2 0 2 BMEKOGJMSA1001-00 Independent engineering lab 1. f 5 0 0 4
BMEKOGGM406 Vehicle testing and validation f 3 0 0 3 BMEKOGJMSA2001-00 Independent engineering lab 2. f 5 0 0 4
BMEKOKAM710 Automated vehicle design project v 6 2 0 2 BMEKOKJMSA1001-00 Independent engineering lab 1. f 5 0 0 4
BMEKOGGM406 Vehicle testing and validation f 3 0 0 3 BMEKOKJMSA3001-00 Independent engineering lab 2. f 5 0 0 4
BMEGT55M420 Legal framework of autonomous vehicles f 2 2 0 0 Legal framework of autonomous vehicles f 3 2 0 0 elismertethető
BMEEOFTMKO1 Localization and mapping f 4 2 0 2 Localization and mapping f 5 2 0 2 elismertethető
BMEGT20M420 Project management f 2 2 0 0 Project management f 3 2 0 0 elismertethető
BMEVIAUMA00 Software Development Methods and Paradigms v 4 2 1 0 BMEVIAUMSXA000-00 Software development methods and paradigms v 5 2 1 0 elismertethető
BMEKOKAM703 Safety and reliability in vehicle industry f 3 2 0 0 BMEKOKJMSA3003-00 Safety and reliability in vehicle industry f 3 2 0 0 elismertethető
BMEKOGGM705 Vehicle dynamics v 3 2 0 1 BMEKOGJMSA2A01-00 Vehicle dynamics v 5 2 0 1 elismertethető
BMEKOKAM704 Traffic modelling, simulation and control f 4 2 0 2 BMEKOKJMSA2002-00 Traffic modeling, simulation and control f 5 2 0 2 elismertethető

Tárgykód Tárgynév kr ea gy l Tárgykód Tárgynév kr ea gy l Ekvivalencia
BMEKOALM702 Machine vision f 4 2 0 0 BMEKOALMsM8001-00 Machine vision f 3 1 1 0 szakos kötválként elismertethető 

Tárgykód Tárgynév kr ea gy l Tárgykód Tárgynév kr ea gy l Ekvivalencia
BMEVIMIAC10 Artificial Intelligence f 3 3 0 0 3 szabadon választhatóként elismerhető
BMEVIIIMA12 Autonomous robots and vehicles v 4 2 1 0 4 szabadon választhatóként elismerhető
BMEVIMIMA11 Design and integration of embedded systems v 4 2 1 0 4 szabadon választhatóként elismerhető
BMEKOKAM603 Programming in C and Matlab f 4 1 0 2 4 szabadon választhatóként elismerhető
BMEKOGGM712 Automotive vehicle systems f 4 2 0 1 4 szabadon választhatóként elismerhető
BMEKOGGM713 Vehicle mechanics fundamentals v 4 2 0 1 4 szabadon választhatóként elismerhető
BMEKOGGM174 Vehicle operation v 4 2 0 1 4 szabadon választhatóként elismerhető
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