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SIA\ BUDAPESTI MUSZAKI ES GAZDASAGTUDOMANY! EGYETEM

) Kézlekedésmérnoki és Jarmimérnoki Kar Tantargyi adatlap

Autonoém aruszallitasi rendszerek kornyezetérzékelése a
logisztikaban

1. Targy neve

2. Térgy angol neve Environment perception of autonomous cargo transport 3. Szerep
systems in logistics
4. Targykod | 5. Kévetelmény f 6. Kredit 2
7. Oraszam (levelezd) 2(11) eléadas (0) gyakorlat (0) labor 8. Tanterv
9. A tantargy elvégzéséhez sziikséges tanulmanyi munkadra 6sszesen 60 ora
Kontakt 6ra 28 ora Orara késziilés 8 dra Hazi feladat 8 dra
irasos tananyag 0 dra Zarthelyire késziilés 16 6ra Vizsgafelkésziilés 0 ¢dra
10. Felel8s tanszék Anyagmozgatasi és Logisztikai Rendszerek Tanszék

11. Felel6s oktaté Dr. Sziranyi Tamas

Dr. Sziranyi Tamas
Dr. Majdik Andras

12. Oktatok Dr. Rézsa Zoltan
Dr. Béna Krisztian
0

13. Elétanulmany 0,

0.

14. Eléadas tematikaja

A kérnyezetérzékelés az autondm aruszallitasi rendszerek egyik legfontosabb eszkdze. A gépi latas szenzorain keresztil kinyert
videodfolyam feldolgozasa és szemantikus szint(i kiértékelése az aruszallitasban alkalmazott robotok szamara alapvet6 informacidkat ad.
A targy az ezen mobil gépek altal rogzitett kornyezeti informacio kinyerésérél, elemzésérél és értelmezésérdl szol. Az érintett fébb
témakorok:

1. Mobil robotok logisztikai sajatossagai
Vezet6 nélkuli logisztikai eszk6zok kdrnyezetérzékeld szenzorai
3. Gépi latas alapok
4.  Autondm mobil gépek latasa: optikai és fizikai sajatossagok
5. Objektum detekcid logisztikai feladatok esetében
6. Gesztus felismerés - human-robot egyiittmikodés a logisztikai feladatokban
7. Simultaneous Localization and Mapping (SLAM)
8. Tajékozddas és interakcid a logisztikai feladatok teljesitésekor
9. Légi, foldi és miholdképek objektumainak regisztralasa és felismerése
10. FOldi -1égi kalibracié és 3D modellezés
11. Logisztikai Utvonaltervezés foldi és légi egylttmikddéssel
12. Autondém aruszallitdé eszkdzok logisztikai alkalmazasai
13. Hallgatéi projekt bemutatok

15. Gyakorlat tematikaja

16. Labor tematikaja

17. Tanulasi eredmények

a) Tudas:
- Atfogé ismeretekkel rendelkezik a 1&gi és foldi mobil gépek kdrnyezetérzékelésének kiilénbdzd teriileteirdl.
— Ismeri a mobil robotok kérnyezetérzékeld szenzorait és azok alapvetd jellemzdit.
— Ismeri az objektum detekcio témakoreit.
— Ismeri a gesztusfelismerés, human-robot egyuttmikddés jellemzdit.
—  Ismeri a szimultan térképezd és lokalizacios technikakat.
- Atfog6 ismeretekkel rendelkezik az autoném anyagmozgaté gépek navigacidjardl és iranyitasardl.
—  Ismeri a kildbnb6z6 tipusu autondm aruszallité eszk6zok alkalmazasait és tulajdonsagaikat.
b) Képesség:
—  Tudatosan alkalmazza a tanult gépi latas mdédszereket az autonom szallitéeszkdzokkel kapcsolatos feladatokban.
—  Képes alkalmazni a kiilénbdz6 objektum detekcids algoritmusokat.
—  Képes kivalasztasi, utvonaltervezési, navigacios feladatok megoldasara.
— Képes a felmertlt problémakat egyediil vagy csapatban megoldani, tudasat hatékonyan atadni.
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c) Attitlid:

—  Csoportban és 6nalldéan is magas szinten dolgozik.

— Keresi az 6sszefliggéseket a mas tantargynal tanultakkal.

— Nyitott a matematikai és informaciétechnoldégiai eszk6zok hasznalatara.

—  Torekszik a megoldasokhoz szikséges eszkdzrendszer megismerésére és rutinszerli hasznalatara.
d) Autondmia és felelGsség:

—  Onalléan végzi a megoldasok kialakitasat.

— Gondolkozasaban a rendszerelvii megkozelitést alkalmazza.

18. Kovetelmények, az osztalyzat (alairas) kialakitasanak médja

A félév soran két zarhelyi dolgozatban szamolnak be a hallgatok az évkozben elvégzett munkardl. A félévkozi jegy megszerzésének

feltétele a zarthelyik és a hazi feladat minimum elégséges szinten térténd teljesitése. A félévkozi jegy a két zarthelyire 40-40 %-os és a
héazi feladat 20 %-os figyelembevételével kerll kialakitasra.

19. Pétlasi lehetéségek

A hazi feladat kuléneljarasi dij ellenében a potlasi hét végéig leadhatd, illetve egy zarthelyi két alkalommal pétolhato.

20. Jegyzet, tankonyv, felhasznalhaté irodalom

A tanszék altal feltoltott, online fellileten a tantargyhoz elérheté segédanyagok
Bernd Jahne: Digital Image Processing, 5st edition, Springer, Heidelberg, 2002
Horvath Gabor: Neuralis halézatok és miiszaki alkalmazasaik, ISBN: 9634205771




