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A kutatdsi projekt alapvet6en a diszruptiv események és a mobilitasi trendek 6sszefliggéseinek
meghatdrozasardl és az elballt forgalmi szituacidk lehetséges — intelligens forgalomiranyitasi —
kezelésérdl szolt. A kutatas els6é |épéseként a COVID pandémias helyzet okozta forgalmi
valtozdsokat analizaltuk nagyszamu  sokféle adat (térben és id6ben eltér6 gyakorisagu
informdacidk) felhasznaldsaval. Ennek eredményeképpen modelleket alkottunk arra vonatkozédan,
hogy hogyan hatnak a kozuti kozlekedés trendjeire és altaldban a mobilitasi szokdsokra a diszruptiv
események. A kutatdst validalt forgalommodellez6 keretrendszer segitségével végeztiik.
Adatfuziés technikdval kiilonb6z6 adatforrasokbdl allitottunk el6 forgalmi bemeneti adatot a
forgalomszimulaciés kdrnyezet szamara. Ezek a bemeneti adatok tobbek kdz6tt TomTom Floating
Car (FCD) adatok, GPT (Google Popular Times) adatok, ill. OSM (Open Street Map) térképi adatok
voltak. A kutatds egyik fontos eredménye, hogy meghataroztuk az un. POI-kon (azaz Point of
Interest) végzett tevékenységek és a kozuti forgalom kozotti 6sszefliggések természetét. Klasszikus
korreldcidvizsgalat és f6komponens analizis (PCA) mddszer alkalmazdsdval tartuk fel a POI-k
aktivitasi dinamikajat. Kimondhatjuk, hogy a POl-informacidk a jov6ben felhasznalhatdék akar a
kozuti forgalom becslésére is vagy akar forditott mddon a POI-aktivitas becslésére a megfelelGen
szelektalt kozuti forgalmi adatokbdl.

Mesterséges intelligencia alapu forgalomiranyitd maddszerek kifejlesztése és tesztelése is
tortént a kutatdsi projekt soran. A diszruptiv események miatti forgalmi torlédasok intelligens —
adaptiv — kezelésére megerGsitéses tanulds alapu megoldasokat vizsgaltunk forgalomszimulacios
kornyezetben alkalmazva. A vdrosi uthalézat indirekt szabalyozdsahoz fejlesztettiink egy
mesterséges intelligencia alapl megolddst, melynek lényege egy olyan dinamikus
sebességkorlatozas az utszakaszokon, amely a jov6 jarmlveivel automatikusan betartathaté. A
szabalyozas célja a varosi uthaldozaton beliili, erés forgalmi ingadozasok (I6késhulldmok) simitasa a

forgalomlefolyas dinamikajanak javitdsa, masrészt az emisszid csokkentése érdekében.
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A projektben végzett kutatdsok egy nemzetkdzi tudomdnyos egylttmikodés
eredményeképpen valdsultak meg. Ennek egy fontos hasznosuldsa az a tudomdnyos szakmai
kapcsolatrendszer, ami a résztvevd kilfoldi kutatéhelyekkel jott létre. Neves japan, spanyol és

német egyetemi kutatdkkal alakult ki aktiv szakmai kapcsolat.

ERA-NET konzorciumi partnerek: Kyoto University (Japan), Hitachi Ltd. (Japan), Nagoya University
(Japan), Technical University of Munich (Németorszag), Complutense University of Madrid
(Spanyolorszag)

Projekt megvaldsitasi id6szaka: 2021.04.01 - 2024.03.31.

Tamogatas 6sszege: 49.424.760,- Ft

Tamogatas mértéke: 100%
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